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Prohlaseni o shodé

Invertek Drives Ltd. timto prohlasuje, Ze produktova fada Optidrive ODE-3 je v souladu s pfislusSnymi bezpe¢nostnimi ustanovenimi smérnice
pro nizka napéti 2006/95/EC a smérnice EMC 2004/108/EC a byla navrzena a vyrobena v souladu s nasledujicimi Evropskymi harmonizovanymi
normami:

EN 61800-5-1: 2003 Systémy elektrickych vykonovych pohon s nastavitelnou rychlosti. Bezpecnostni pozadavky. Elektrické, tepelné a
energetické.

EN 61800-3 2" Ed: 2004 Systémy elektrickych vykonovych pohon( s nastavitelnou rychlosti. PoZzadavky EMC a specifické zkusebni
metody.

EN 55011: 2007 Primyslova, védecka a lékatska (ISM) vysokofrekvencni zafizeni. Charakteristiky vysokofrekvencniho
ruseni. Meze a metody méreni.

EN60529 : 1992 Stupné ochrany krytim (kryti — IP kéd)

Elektromagneticka kompatibilita

Vsechny frekvencni méni¢e maji standardné zabudovany EMC filtr. Tento EMC filtr je navrZzen tak aby redukoval ruseni zpét do napajeni pres
napajeci kabely. Pti spravném zapojeni jsou splnény podminky vyse zminénych Evropskych harmonizovanych norem.

Je povinnosti osoby provadéjici instalaci, aby bylo zajisténo, Ze zatizeni nebo systém, do kterého je vyrobek zaclenén, je v souladu s pravnimi
predpisy EMC v zemi pouZiti. V ramci Evropské unie musi byt zafizeni, jehoZ je tento vyrobek souéasti, v souladu se smérnici EMC 2004/108/ES.
Pti pouziti frekvencniho ménice s internim nebo dopliikovym externim filtrem, v souladu s nasledujicimi EMC kategoriemi, jak je definovano
normou EN61800-3:2004 mUzZe byt dosazeno:

Napajeni / Typ ménice EMC kategorie
Kategorie C1 Kategorie C2 Kategorie C3
1-fazové, 230v/ Neni vyZadovan zadny doplnkovy filtr.
ODE-3-x2xxxx-1Fxx Poutzijte stinény motorovy kabel.
3-fazové, 400V Pouzijte externi filtr. Neni vyzadovan zadny doplrikovy filtr
ODE-3-x3xxxx-3Fxx
Poutzijte stinény motorovy kabel

Pro stinény motorovy kabel v rozsahu 50 az 100m musi byt pouZzita vystupni tlumivka/filtr.

Vsechna prava vyhrazena. Bez pisemného svoleni vydavatele nesmi byt Zadna ¢ast této uzZivatelské prirucky reprodukovana nebo prenasena v
jakékoli formé nebo jakymikoli prostiedky, elektrickymi nebo mechanickymi, véetné fotokopii, zaznami nebo ukladani dat v informacnim a
vyhledavacim systému.

Copyright Invertek CZ 2015

Dodavatel nenese Zadnou zodpovédnost za Skody, zplisobené v priibéhu nebo v disledku prepravy, pfi pfijmu dodavky, instalace nebo uvedeni
do provozu. Vyrobce také nenese Zzadnou odpovédnost za skody nebo nasledky vzniklé nevhodnou, nebo nespravnou instalaci, nespravnym
nastavenim provoznich parametrd pohonu, nespravnym prizptisobenim ménice k motoru, nespravnou instalaci, nepfijatelnou prasnosti a

vlhkosti, nepfijatelnym obsahem koroznich latek, nadmérnymi vibracemi nebo okolni teplotou mimo rozsah specifikace.

Obsah tohoto uzivatelského manualu je povaZzovan za platny v dobé tisku. V zajmu neustalého zlepsovani si vyrobce a dodavatel vyhrazuji pravo
zménit technické podminky vyrobku nebo jeho vlastnosti, eventualné obsah uZivatelské prirucky bez predchoziho upozornéni.

Tento uZivatelsky manual je urcéen pro pouZiti s verzi firmwaru V3.00.
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1. Uvod

1.1. DuleZité bezpecnostni informace
Prosim, prectéte si dlleZité bezpecnostni informace niZe a vSechna varovani a vystrahy.

Nebezpedi: Upozoriuje na riziko trazu elektrickym - L. . . . ,
P . . M Nebezpeci: Upozorfiuje na nebezpecnou situaci, ktera
proudem, které mulize mit za nasledek poskozeni zafizeni a oy . . .

® miiZe vést ke Skodam na majetku.

pfipadné zranéni nebo smrt.

Tento frekvencni ménic je urcen pro profesionalni zaclenéni do kompletniho vybaveni nebo systému v rdmci pevné instalace. Pfi
nespravné instalaci miZe predstavovat bezpecnostni riziko. Ménic pouZziva vysoké napéti a proudy, s vysokou Urovni uloZzené
elektrické energie slouzici k Fizeni mechanického zatizeni, které by mohly zpUsobit zranéni. Je nutné vénovat velkou pozornost
navrhu systému a elektroinstalaci, aby se zabranilo nebezpeci jak v béZzném provozu, tak i v pfipadé poruchy zafizeni. Instalovat
tento produkt mohou pouze kvalifikovani elektrotechnici.

Navrh systému, instalace, uvedeni do provozu a udrzba musi byt provadény pouze pracovniky, ktefi maji potfebna skoleni a
zkusenosti. Musi si peclivé precist bezpecnostni informace a pokyny v této pfiruc¢ce a dodrzovat veskeré zasady tykajici se
dopravy, skladovani, instalace a pouziti ménice, véetné uvedenych omezeni v oblasti Zivotniho prostredi.

Nebezpeci Urazu elektrickym proudem! Odpojte a izolujte ménic pred zahajenim jakékoli prace na ném. Vysoké napéti na
svorkach a uvnitf pohonu je pfitomno po dobu az 10 minut po odpojeni elektrického napajeni. Pfed zahajenim jakychkoli praci,
se za pouziti vhodného multimetru vZdy ujistéte, Ze na vSech svorkach neni pfritomno napéti.

Zajistéte spravné uzemnéni. Zemnici kabel musi byt dimenzovan na zkratovy napajeci proud, ktery bude za normalnich okolnosti
omezen pojistkami nebo jisticem. Vhodné dimenzované pojistky nebo jisti¢ by mély byt umistény na strané hlavniho napajeni k
ménici a dle pravidel mistni legislativy.

Neprovadéjte zadnou praci na ovladacich kabelech, pokud je ménic¢ pod napétim.

V ramci Evropské unie musi byt vSechna zafizeni, jehoz je tento vyrobek soucasti, v souladu se smérnici 2006/42/EC, Bezpecnost
strojnich zafizeni. Zejména vyrobce zafizeni je zodpovédny za instalaci hlavniho vypinace a zajisténi elektrického zatizeni v
souladu s normou EN60204-1.

Uroveri integrity poskytovand vstupnimi fidicimi funkcemi ménice — nap¥. start/stop, vpred/vzad a maximalni rychlost neni
dostatecna pro poufZiti v bezpecnostné kritickych aplikacich bez nezavislych ochrannych prvka.

Vsechny aplikace, kde by zavada mohla zpUsobit vazné, nebo smrtelné zranéni musi byt predmétem posouzeni rizika a dalsi
ochrany poskytované v pfipadé potieby.

Start motoru je umoZnén po propojeni svorky €. 1 a 2 na ovladaci svorkovnici ménice.

Aktivaci funkce automatického resetovani poruch na vsech systémech, mize dojit k nebezpecné situaci.

Meénice kryti IP20 musi byt instalovany ve skfinich s krytim IP54 nebo vysSim.

Meénice jsou uréeny pouze pro provoz ve vnitfnim prostredi.

PFi montdzi ménice se ujistéte, Ze je zajisténo dostatecné chlazeni.

Zamezte vstupu vodivych nebo hotlavych predmétd. Hoflavé materidly by nemély byt umistény v blizkosti ménice.

Relativni vihkost musi byt mensi nez 95% (bez kondenzace).

Ujistéte se, Ze vstupni napéti, frekvence a pocet fazi (1 nebo 3 faze) odpovidaji oznaceni na dodaném ménici.

Nikdy neptipojujte napajeci napéti na svorky U, V, W.

Neinstalujte Zadny typ stykace mezi ménic a motor.

Napdjeci a fidici kabely by mély byt vedeny oddélené — min. vzdalenost 100mm, kfizeni pod uhlem 90°.
Ujistéte se, Ze vSechny svorky jsou utazeny specifikovanym utahovacim momentem.

Neprovadéjte zadné opravy ménice. V pfipadé poruchy se obratte na Vaseho dodavatele.
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1.2. Rychlé spusténi

Krok Cinnost Viz odkaz Strana

1 Zkontrolujte typ kryti, model a vykon na Stitku krabice, 2.1 | Dekodér znaceni ménice 7
zejména:

- ovérte rozsah napajeciho napéti
- ovérte, zda-li je vystupni proud ménice shodny,
nebo prekracuje jmenovity proud motoru.

2 Vybalte a zkontrolujte ménic. V pfipadé poskozeni ihned
kontaktujte dodavatele.

3 Ujistéte se, Ze jsou okolni podminky vhodné pro instalaci 9.1 | Prostredi 26
frekvenéniho ménice.

4 Instalujte ménice do vhodného rozvadéce s nucenou 3.1 | Obecné 8
ventilaci, pokud je nezbytna (provedeni IP20). 3.3 | Rozméry a montaz- provedeni IP20 8
Namontujte méni¢ na sténu nebo stroj (provedeni IP66). 3.4 | Pokyny pro montaz v rozvadéci- provedeni IP20 8

3.5 | Rozméry- provedeni IP66 (Nema 4X) 9
3.6 | Pokyny pro montaz- provedeni IP66 (Nema4X)

5 Zvolte odpovidajici prifez napajecich a motorovych 9.2 | Technicka specifikace 26
kabeld.

6 Jestlize je ménic pripojen v siti IT, odpojte EMC filtr pred 4.2 | Odpojeni EMC filtru 11
pfipojenim napajeni.

7 Zkontrolujte, zda-li neni poskozen napdjeci a motorovy
kabel pro pfipad zkratu.

8 Pripravte kabelova vedeni.

9 Zkontrolujte, zda-li je patficny motor pro danou aplikaci
vhodny.

10 | Zkontrolujte spravné zapojeni svorkovnice motoru (Y/A). 4.6 | Zapojeni svorkovnice motoru 12

11 Zajistéte vhodné jisténi ménice. 9.2 | Technicka specifikace 26

12 Zapojte napdjeci kabel a ujistéte se, zda-li je pripojen 4.1 | Zemnéni 11
ochranny vodic. 4.3 | Opatreni pfi zapojeni (Y/A) 11

4.4 | Zapojeni napajeni ménice 12

13 Zapojte ovladaci vodice. 4.8 | Zapojeni fidicich obvodU 13

4.9 | Schéma zapojeni 13
7 Konfigurace vstup( a vystupt 22

14 Dukladné ovérte instalaci a zapojeni ménice
15 Nastavte parametry ménice. 5.1 | Ovladaci panel 15
6 Parametry 16

1
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Rychlé spusténi — IP20 & IP66 Non Switched

Zapojte spina¢ START/STOP mezi svorky 1 a 2. :
1]2 5167
¥
1
5k —10kQ
Sepnéte spinac pro povel START.
Rozpojte spinac pro povel STOP. 112 5| 6]7

Zapojte potenciometr (5k — 10kQ) dle obrazku pro zménu rychlosti v
rozsahu nastaveni v P-02 (tovarné OHz) az P-01 (tovarné 50Hz)

=
%)
un
[=2]
-]

RS

h 4

0...10v

Rychlé spusténi — IP66 Switched

OFF
HE\:'(/+‘ ‘\»FWD

OFF

REV\/-—"‘\fw:

Zapnéte méni¢ pomoci hlavniho vypinace.

Prepina¢ OFF/REV/FWD umoziuje zménu sméru otaceni motoru. orr
Potenciometrem nastavte pozadovanou rychlost. HE\\,(/-l--\\/p\a;g

| :f_'::\.
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2. Vseobecné informace

2.1. Dekodér znaceni ménice
KaZdy méni¢ je mozné identifikovat dle modelového é&isla, viz tabulka nize. Modelové &islo je uvedeno na krabici a na ménici. Cislo zahrnuje
provedeni ménice véetné jeho doplrika.

[obE [- 3 -1 ]2 [o021] - 1[F [1]2]
Modelova fada Kryti 2 =1P20
Generace X =1P66 Non Switched
Y = IP66 Switched
Brzdny 1 = bez tranzistoru
tranzistor 4 = Interni tranzistor
Velikost EMCfiltr 0 = bez filtru
F = Interni EMC filtr
Vstupni napéti | 1=110-115V Pocet vstupnich fazi
2 =200 -240V Vystupni proud x 10
4 =380 -480V

2.2. Technicka data ménice

200 — 240V + / - 10% - 1f. vstup — 3f. vystup
i Modelové cislo _ Vykon Vystupni Velikost

s EMC filtrem bez EMC filtru [kw] proud [A]
ODE-3-120023-1F1# ODE-3-120023-101# 0.37 2.3 1
ODE-3-120043-1F1# ODE-3-120043-101# 0.75 4.3 1
ODE-3-120070-1F1# ODE-3-120070-101# 1.5 7 1
ODE-3-220070-1F4# ODE-3-220070-104# 1.5 7 2
ODE-3-220105-1F4# ODE-3-220105-104# 2.2 10.5 2

N/A ODE-3-320153-104# 4.0 15.3 3
200 - 240V + / - 10% - 3f. vstup — 3f. vystup
Modelové &islo Vykon Vystupni .
s EMC filtrem bez EMC filtru [kw] proud [A] Velikost
N/A ODE-3-120023-301# 0.37 2.3 1
N/A ODE-3-120043-301# 0.75 4.3 1
N/A ODE-3-120070-301# 1.5 7 1
ODE-3-220070-3F4# ODE-3-220070-304# 1.5 7 2
ODE-3-220105-3F4# ODE-3-220105-304# 2.2 10.5 2
ODE-3-320180-3F4# ODE-3-320180-304# 4.0 18 3
ODE-3-320240-3F4# ODE-3-320240-304# 5.5 24 3
ODE-3-420300-3F4# ODE-3-420300-304# 7.5 30 4
ODE-3-420460-3F4# ODE-3-420460-304# 11 46 4
380 - 480V + / - 10% - 3f. vstup — 3f. vystup
Modelové &islo Vykon Vystupni .

s EMC filtrem bez EMC filtru [kw] proud [A] velikost
ODE-3-140022-3F1# ODE-3-140022-301# 0.75 2.2 1
ODE-3-140041-3F1# ODE-3-140041-301# 1.5 4.1 1
ODE-3-240041-3F4# ODE-3-240041-304# 1.5 4.1 2
ODE-3-240058-3F4# ODE-3-240058-304# 2.2 5.8 2
ODE-3-240095-3F4# ODE-3-240095-304# 4 9.5 2
ODE-3-340014-3F4# ODE-3-340014-304# 5.5 14 3
ODE-3-340018-3F4# ODE-3-340018-304# 7.5 18 3
ODE-3-340240-3F42 ODE-3-340240-3042 11 24 3
ODE-3-440300-3F42 ODE-3-440300-3042 15 30 4
ODE-3-440390-3F42 ODE-3-440390-3042 18.5 39 4
ODE-3-440460-3F42 ODE-3-440460-3042 22 46 4

Pro IP20 provedeni, nahradte ‘#’ ¢islem ‘2’
Poznamka Pro IP66 Non Switched provedeni, nahradte ‘#’ pismenem ‘X’
Pro IP66 Switched provedeni, nahradte ‘#’ pismenem ‘Y’

www.invertek.cz
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3. Montaz

3.1. Obecné

e Meénic by mél byt montovan pouze ve svislé poloze, na nehorlavém povrchu bez vibraci. K montazi pouzijte montazni otvory, nebo DIN
listu (velikost 1 a 2).

¢ Provedeni ménice IP20 instalujte pouze v Cistém prostredi.

¢ Nemontujte méni¢ pobliz hotlavych materialQ.

e Ujistéte se, Ze okolni teplota neprekracuje povolenou hodnotu, viz 9.1.

e Zajistéte vhodné chlazeni bez vlivli vlhkosti a znecisténi.

3.2. Instalace v souladu s UL
Vice viz 9.3, strana 27.
3.3. Rozméry a montaz — provedeni IP20

] i
i = o
! \ [}
[ as) ] \
L1 .
I I |
= [ |
| A
D B
[FR9T5R AT
C
I 0 | |
|
- H s Ly : ' !
- G - E - H - - F -
Velikost A B C D E F G H | J Véaha
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
1 173 160 109 162 5 123 83 50 5.5 10 1.0
2 221 207 137 209 5.3 150 110 63 5.5 10 1.7
3 261 246 - 247 6 175 131 80 5.5 10 3.2
4 420 400 - 400 8 212 171 125 8.2 14.8 9.1
Montdzni Srouby Velikost 1-3 4 x M5 Velikost 4 4 x M8
Utahovaci momenty Velikost 1-3 Ridici svorkovnice 0.8 Nm Silové svorky 1Nm
Velikost 4 Ridici svorkovnice 0.8 Nm Silové svorky 4 Nm

3.4. Pokyny pro montaz v rozvadéci — provedeni IP20

¢ Provedeni ménice IP20 instalujte volné pouze v Cistém prostredi, nebo pouzijte vhodnou rozvadécovou skfin s dostatecnym krytim.

e Pouzijte rozvadéc z tepelné vodivého materidlu.

e Zajistéte dostatecny prostor kolem ménice, viz obrazek nize.

eV pfipadé nucené ventilace rozvadéce zajistéte dostatecny prostor nad a pod méni¢em k dosazeni optimalni cirkulace vzduchu. Vzduch by
mél byt privadén pod ménicem a odvadén nad ménicem.

¢V prasnych a kontaminovanych prostfedich je tfeba do ventilacnich otvor( pouzit odpovidajici filtry.

eV prostredich vlhkych, slanych nebo chemicky znecisténych pouzijte neventilovany rozvadéc s odpovidajicim krytim.

Pro optimalni cirkulaci vzduchu v rozvadéci je doporuceno zachovat rozméry nize.

Velikost X y z Proudeéni

i vzduchu
3

X mm mm mm m°/h
' I 1 50 50 33 20
2 75 50 46 >40

3 100 50 52 >100

4 100 50 52 >200

Poznamka:
Hodnota Z odpovida montazi ménicl tésné vedle sebe.

Tepelné ztraty ménice jsou typicky 3% z okamzitého vykonu ménice.

Teplota okolniho pracovniho prostifedi ménic¢e musi byt dodrzena.

8 www.invertek.cz



3.5. Rozméry — provedeni IP66
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Velikost A B D E F G H | J Vaha
mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
1 232.0 207.0 189.0 25.0 179.0 161.0 148.5 4.0 8.0 3.1
2 257.0 220.0 200.0 28.5 187.0 188.0 176.0 4.2 8.5 4.1
3 310.0 276.5 251.5 33.4 252 211.0 197.5 4.2 8.5 7.6
Montézni Srouby V3echny velikosti 4 x M4
Utahovaci momenty . . . Ridici svorkovnice 0.8 Nm
V3echny velikosti Silové svorky 1 Nm

3 6. Pokyny pro montaz — provedeni IP66

Ujistéte se, Ze je méni¢ montovan ve vhodném pracovnim prostredi viz 9.1.
e Méni¢ musi byt montovan ve svislé poloze.
e Zajistéte dostatecCny prostor kolem ménice, viz obrazek nize.
e Montédzni povrch a zplsob montaze by mél byt dimenzovan s ohledem na vahu ménice.
¢ Pro zachovani kryti ménice je nezbytné pouZiti vhodnych kabelovych prichodek. Otvory pro napajeci a motorovou prichodku jsou jiz
tovarné vyvrtany. Otvor prichodky pro ovladaci kabel je potfeba prorazit.

Velikost X Y (mezi ménici)
mm mm
1 200 10
2 200 10
3 200 10

Pozndmka

Tepelné ztraty ménice jsou typicky 3% z okamzitého vykonu ménice.

Teplota okolniho pracovniho prostifedi ménice musi byt dodrzena.

Velikosti prichodek

Velikost Napajeci kabel Motorovy kabel Ovladaci kabel
1 M20 (PG13.5) M20 (PG13.5) M20 (PG13.5)
2 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13.5)
3 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13.5)

www.invertek.cz
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3.7. Rozméry pruchodek a zamek hlavniho vypinace
Pro zachovani kryti ménice je nezbytné pouziti vhodnych kabelovych priichodek, viz tabulka nize. Pti prorazeni nebo vrtani nového otvoru
pro prichodku dbejte zvysené opatrnosti proti vniknuti necistot do vnitfniho prostoru ménice.

Doporuéené rozméry prichodek:
Napdjeci a motorovy kabel Ovladaci a ridici kabely
Velikost PG zavit Metricky zavit Dira k PG zavit Metricky zavit
predvrtanych dér prorazeni
Velikost 1 22mm PG13.5 M20 22mm PG13.5 M20
Velikost 2,3 27mm PG21 M25 22mm PG13.5 M20

Kryti je dle normy UL splnéno pouze tehdy, pokud jsou pouzity normalizované prichodky a kabely.

Zamek hlavniho vypinace
Hlavni sitovy vypinaé méni¢e mulZe byt uzaméen v pozici "vypnuto" standardnim 20mm visacim zamkem.
Pozn.: plati pouze pro verzi SWITCHED.
Montazni otvory priichodek, verze IP66 Zamek hlavniho vypinace, verze IP66 SWITCHED

3.8. Demontaz krytu svorkovnice
Pro pfistup ke svorkovnici ménice je nutna demontdz krytu svorkovnice pomoci dvou Sroub, viz obrazek nize.

verze IP66

3.9. Pravidelna udrzba
Kazdy frekvencni ménic by mél byt podroben pravidelné udrzbé, ktera zahrnuje:
. Kontrolu pracovni teploty okoli, ktera by méla byt nizsi, nez jak je uvedeno v ¢asti 9.1.
e Ventilator se musi volné tocit a na chladici nesmi byt prach.
eV pfipadé instalace ménice v rozvadéci kontrolu stavu vzduchového filtru a ventilatoru.
. Zkontrolujte dotaZzeni viech svorek ménice a stav kabel(.

|
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4. Zapojeni ménice

4.1. Zemnéni

Tento manual je urcen jako navod pro spravnou instalaci.
Pokud jsou béhem instalace ignorovany uvedené pokyny, mize dojit k viZnému trazu nebo poskozeni zafizeni.

Pfed zahdjenim jakékoliv prace na ménici odpojte napajeci napajeni. Tento ménic obsahuje kondenzatory vysokého napéti,
které i po vypnuti hlavniho napéti potiebuji ¢as k vybiti. Vysoké napéti na svorkach a uvnitf pohonu je pfitomno po dobu az 10
minut po odpojeni elektrického napajeni. Pockejte tedy minimalné deset minut, nez se kondenzatory vybiji na bezpecnou
uroven napéti. Nedodrzeni tohoto upozornéni, mizZe zplsobit vazné zranéni nebo smrt.

Instalovat tento produkt mohou pouze kvalifikovani elektrotechnici, ktefi jsou obeznameni s konstrukci, provozem a moznymi
riziky tohoto zafizeni. NeZ budete pokracovat, prectéte si peclivé tento manual a dalsi prislusné prirucky. Nedodrzenim tohoto
upozornéni, mizZe dojit k viZnému zranéni nebo smrti.

Pokyny pro zemnéni

Zemni svorka kazdého ménice by méla byt samostatné pfimo pfipojena k zemnéni napdjeci sité. Vyvarujte se vytvareni

zemnich smycek mezi méni¢i nebo ménici a jinymi zafizenimi. Impedance zemni smycky musi odpovidat bezpeénostnim predpisim. Zemni
smycky by mély byt pravidelné kontrolovany. Plocha prifezu zemniho vodi¢e PE musi byt stejnd jako ostatni ptivodni vodice.

Zemnéni motoru

Vzdy uzemnéte zemnici svorku na strané motoru.

Unikajici proudy

> >

hodnoty unikajicich proudt. Hodnotu unikajiciho proudu maze ovllvnovat délka motorového kabelu, modulaéni frekvence, zemni spojeni a typ
EMC filtru. PFi poutZiti zatizeni pro detekci unikajiciho proudu (proudového chranice) dodrzujte nasledujici pokyny:

e Pouzijte zafizeni typu B.

e Zafizeni musi byt vhodné pro detekci unikajiciho proudu s obsahem stejnosmérné slozky.

¢ Pro kazdy méni¢ instalujte zvlast proudovy chranié.

4.2. Odpojeni EMC filtru
Ménice vybavené EMC filtrem maji zpravidla vys$si hodnoty unikajicich proudU. V pripadé potreby je mozné EMC filtr odpojit vysroubovanim
Sroubu (pouze verze IP20) viz obrazek.

Oznadeni Sroubi Odstranénim Sroubi prerusite tato spojeni (EMC, VAR)
Lti/L |ntema| Internal
L2/ N Surge
F|Iter Protection
EMC VAR
PE

Frekvencni ménice INVERTEK maji integrované prvky chranici ménice proti prepéti, které maze byt zplsobeno naptiklad iderem blesku.

PFi provadéni HiPot (high potential) testu je pro spravny vysledek testu nezbytné odstranéni sroubu s indexem VAR.

Stinéni kabel
Stinéni kabell by mélo byt uzemnéno na obou koncich kazdého kabelu.

4.3. Opatfeni pfi zapojeni motoru (Y/A)

Zapojte frekvencni ménic dle instrukci viz 4.9.1. a 4.9.2. Ujistéte se, Ze je svorkovnice motoru spravné zapojena viz 4.6. Jmenovité napéti motoru
pfi pouzitém typu zapojeni (Y/A) musi odpovidat vystupnimu napéti ménice.

Pro silové obvody se doporucuji 4-vodicové stinéné kabely s PVC v souladu s mistnimi predpisy.

1
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4.4. Zapojeni napajeni ménice
eV pfipadé 1-fazového napajeni ménice pouzijte svorky L1/L, L2/N.
eV pfipadé 3-fazového napajeni ménice pouzijte svorky L1, L2, a L3. Sled fazi neni dileZity.
¢ Frekvencni ménice by mély byt dle normy EN61800-5-1 instalovany se zatizenim k odpojeni od napdjeci sité, ktery vyhovuje mistnim
predpistim.
e Prlrezy kabell by mély byt dimenzovany s ohledem na mistni predpisy, viz 9.2.
* Mezi napajeni ménice a napajeci svorky by mély byt instalovany vhodné pojistky viz 9.2. Obecné plati pouziti pojistek s charakteristikou gG
(IEC 60269) nebo jistich tridy B.
eV pfipadé odpojeni ménice od napajeni by mélo byt opétovné pfipojeni provedeno s odstupem 30s. Potfebny ¢as pro demontaz krytu
ménice a odpojeni kabeldze je minimalné 5 min po odpojeni napajeni.
e Maximalni zkratova odolnost silovych svorek ménice dle IEC60439-1 je 100kA.
¢ Na vstupni strané ménice instalujte sitovou tlumivku v pfipadé potfeby:
- zvySeni impedance napajeci sité
- potlaceni proudovych Spicek
- zmenseni deformace napdjeciho napéti
*  Pro spravné dimenzovani tlumivky kontaktujte dodavatele.

4.5. Zapojeni motoru

e Vinuti motoru je namahano pulzné sitkovou modulaci (PWM) a proto musi byt dany motor vhodny pro pohon s frekven¢nim méni¢em.

¢ Motor musi byt pfipojen na svorky U, V.a W pomoci 4-vodicového stinéného kabelu s PVC izolaci v souladu s mistnimi predpisy. Zemnici
vodi¢ musi mit minimalné stejny prirez jako fazovy vodic.

¢ Sohledem na EMC normu pouzijte vhodny stinény kabel.

e Stinéni kabell by mélo byt uzemnéno na obou koncich kazdého kabelu s maximalni kontaktni plochou mezi stinénim a zemi.

eV pfipadé pouziti ménicli v provedeni IP66 pfipojte stinéni na vnitfni zemnici svorky.

4.6. Zapojeni svorkovnice motoru
Vétsina asynchronnich motor( byva dodavana s moznosti zapojeni do hvézdy, nebo trojuhelniku (Y/A), kde hvézda udava vyssi napéti. Napétové
hladiny obou zapojeni musi byt uvedeny na stitku motoru. S ohledem na zapojeni svorkovnice motoru musi byt rovnéz dimenzovan frekvencni
ménic.

Napajeci napéti Stitkové napéti motoru Zapojeni
230 230/ 400
A
400 400/ 690
400 230/ 400 Y
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4.7. Tepelna ochrana motoru
4.7.1. Vyhodnoceni tepelného pretizeni
Kazdy ménic je vybaven tepelnou ochranou motoru, kterd je na displeji signalizovana kédem poruchy “I.t-trP”. Jakmile dojde k dosazeni 150%
po dobu 60s hodnoty nastavené v parametru P-08 (jmenovity proud motoru), ménic¢ vyhlasi chybu “I.t-trP”.
4.7.2. Zapojeni termistoru
V pripadé zapojeni termistoru motoru postupujte nasledovné.

Zapojeni e Pouzijte termistor typu PTC, 2.5kQ.
| 2 | 3 | eV parametru P-15 vyberte vhodnou kombinaci, kde je pro dig. vstup ¢.3 vyhrazena externi porucha,
napfiklad P-15=3., viz ¢ast 7.
¢ Nastavte do parametru P-47 = “Pkc-Eh"

7 7

4.8. Zapojeni fidicich obvodu

¢ Vsechny analogové signdly by mély byt zapojeny stinénym kabelem. PouZivejte stinéné kroucené dvojlinky a stinéni pfipojte k zemnici
svorce ménice.

* Napajeci a fidici kabely by mély byt vedeny oddélené.

¢ Utahovaci moment ovladaci svorkovnice je 0,5Nm.

¢ Prlrezy ovladacich kabeld: 0.05 - 2.5mm?

4.9. Schéma zapojeni
4.9.1. Verze IP66 Switched

8 Analogovy vystup 0-10V

9 oV

S g Silovy obvod
|'r p 1 1| F A Napajeni
B C D : E e B8R | B Jisténi
| || | &—— 7~ S ud! T C Dodatecna tlumivka

' | j_lﬂ D | Dodateény EMC filtr

Aq =— ] _+—:T"—' Lam v : E | Integrovany hlavni vypinat

— - l, ~L L3 whd | ) F Dodatecny brzdny rezistor

| @ G Stinény kabel motoru
P PE PE 4 - O TR
T@ G H Anallog(,)vy, /digitalni vystup
: 1 . T | Reléovy \iYst’u’p
: . : H RId,ICI obvocj _
| ol | T J Integrovany reverzacni prepinac
| Ls | 3 : K Integrovany potenciometr
| J 4 |
: 5 10 !
: K s ndl |
I
I
I
I
|
I

I

I

I

: 10 | Releovy vystup

! 11 | Ménic bez poruchy = sepnuto

-
N

e

4.9.2. Verze IP20 a IP66 Non-Switched

Silovy obvod

Napajeni

Hlavni vypinac

Jisténi

«0C BR Dodatecnd tlumivka

Dodatecny EMC filtr

Dodatecny brzdny rezistor

— T — —ap L U -
' —
A _."'f-u_E_ — 4 L3N W

Stinény kabel motoru

Analogovy /digitélni vystup

—|T|O|[m|mO|lO|m|>

Reléovy vystup

Ridici obvod

+24V (100mA)

-
Gy
[y

2 Dig. vstup ¢.1

1 & @ H Start /Stop
z s 3 Dig. vstup ¢.2

3 Rozbéh smérem /reverzace

4 4 Dig. vstup €.3
Zadana rychlost z analog. vstupu /

_ 10

5 E :(l:: | frekvenéni Zzadost
11

3 +10V

Analogovy vstup €.1

Analogovy vystup 0-10V

5
6
7 ov
8
9

0 Volt

10 | Releovy vystup
11 | Ménic bez poruchy = sepnuto
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4.10. Pouziti prepinace REV/0/FWD (pouze pro verzi IP66 SWITCHED)

Reverzacni prepina¢ muizZe byt vhodnym nastaveni konfigurovan pro riizné aplikace a ne pouze jako Start /Stop /Reverzace. Jednou z kombinaci
mUze byt naptiklad konfigurace vhodna pro HVAC aplikace, kde prepinac slouzi k uréeni zplsobt ovladani Ruéni /Stop /Auto (Local/Remote).

OFF OFF OFF
REV FWD | REV FWD | REV FWD
Nastaveni .
. L o Poznamka
Pozice prepinace parametri
P-12 P-15
Tovarni nastaveni
Reverzace STOP START 0 0 Povel Start nebo Reverzace, nastaveni rychlosti integr.
potenciometrem.
STOP STOP START 0 57 Povel Start s nz]as'favenim rychlosti integr. potenciometrem.
Reverzace zakdzana.
Frekvenéni Sadost 1 STOP START 0 1 Povel Stz:\rtfpastavenim rychIstti integr. potenciometrem.
Frekvenc¢ni Zadost 1 nastavend v P-20.
Reverzace sTOP START 0 6,8 Povel S.tart nebo Reverzace, nastaveni rychlosti integr.
potenciometrem.
Rezim ruéni ovladani -nastaveni rychlosti potenciometrem.
Rezim AUTO STOP Rezim ru¢ni ovladani 0 4 Rezim AUTO —rychlost je zaddvéna pomoci an. vstupu €.2,
napfiklad z PLC 4-20mA.
ReZim PI reguldtoru: Zadana hodnota pro
Rezim ruéni ovladani STOP Rezim PI reguldtoru 5 1 Pl regulator je zadana integr. potenciometrem (P44=1).
Rezim rucni ovladani -nastaveni rychlosti potenciometrem.
0,2, | ReZim Pl regulatoru: Zzddana hodnota pro
Frekven¢ni zadost 1 STOP Rezim PI reguldtoru 5 4,5, Pl regulator je zadana integr.potenciometrem (P44=1).
8..12 | Frekvencni Zadost 1 nastavend v P-20.
ReZim AUTO - rychlost zaddna pomoci komunikace Modbus.
Rezim ruéni ovladani STOP Rezim AUTO 3 6 ReZim rucni ovladani - nastaveni rychlosti integr.
potenciometrem.
Rezim AUTO -rychlost zaddna pomoci komunikace Modbus.
Rezim ruéni ovladani STOP Rezim AUTO 3 3 ReZim rucni ovladani -pfednastavena frekv. Zadost zadana
parametrem P-20.

Pro ptistup do rozsifené sady parametr( (parametry P-15, P-16...) nastavte do P14=101.
4.11. Zapojeni ovladaci svorkovnice

-Tovarni nastaveni Cislo svorky Nazev Popis
1 +24V 100mA.
@ 2 Digitalni vstup ¢.1 “Logickd 1” rozsah vstupniho napéti: 8V ... 30VDC
o—@ 3 Digitalni vstup &2 Logicka 0” rozsah vstupniho napéti: OV ... 4VDC
@ 4 Digitalni vstup ¢.3/ | Dig. vstup: 8 - 30VDC
o @ an. vstup ¢.2 An. vstup: 0 - 10V, 0- 20mA, 4 - 20mA
@ 5 +10V +10V, 10mA, 1kQ min.
_@ 6 An. vstup ¢.1/ An. vstup: 0- 10V, 0 -20mA, 4 - 20mA
digitalni vstup ¢.4 Dig. vstup: 8 —30VDC
@ 7 ov Spojeno se svorkou ¢.9
é An. Vystup / An. vystup: 0 - 10V,
@ 8 digitalni vystup Dig. vystup: 0 - 24V 20mA max.
9 ov Spojeno se svorkou ¢.7
@ 10 Kontakt relé
11 Kontakt relé 250VAC, 6A / 30VDC, 5A

14
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5.1. Ovladaci panel

K nastaveni a monitorovani stavu ménice slouzi integrovana klavesnice s displejem.

<:> NAVIGATE Pro zobrazeni okamzitych hodnot, pro pfistup i opusténi
maédu editace parametrd, pro uloZeni provedenych zmén.

A NAHORU Pro zvyseni otééeklmoForu v rei.imu fizeni z ovladaciho
panelu, pro prochazeni a editaci parametr(.

V DOLU Pro snizeni otacek motoru v reZimu Fizeni z ovlddaciho
panelu, pro prochazeni a editaci parametr(.

@ RESET / Pro zastaveni motoru v rezimu fizeni z ovladacicho panelu,

STOP pro reset poruchy.

<D START Pro start motoru v rezimu fizeni z ovladacicho panelu, pro

reverzaci, pokud je povolena.

5.2. Zména parametru

5.3. Pfistup do monitorovacich par.

5.4. Tovarni nastaveni

Pro editaci Stisknéte tlacitko Pro pfistup k
parametrd SI': DP navigate >2s. P- dEF tovarnimu
stisknéte nastaveni
tlatitko <> A > LO_] ménice
navigate >2s. stisknéte
soucasné
Stisknéte Stisknéte tlacitko nahoru, tlagitka
tladitko P- DD nebo doldl pro vybér nahort, doldi a
nahoru, nebo skupiny parametrd P-00. & stop >2s. Na
doll pro vybér <D LO displej se
parametru. ( @ zobrazi
“P-dEF”
Pro otevieni Pro otevieni parametru Kratce
parametru PDD- D , kratce stisknéte tlacitko S t DP stisknéte stop.
kratce navigate. Na displeji se
stisknéte <D A [ <> " < " A ] zobrazi “StaP”
tlacitko
navigate. \@y
Pomoci tlacitek Stisknéte tlacitko nahoru,

nahoru, nebo

PO0-08

nebo doll pro vybér

dolli nastavte parametru.
pozadovanou S 5.5. Reset poruchy
hodnotu. ( © D ) Kratce

= stisknéte
Pro ndvrat k Pro zobrazeni hodnoty v tlacitko
vybéru BBD parametru kratce [ <> " < " A l StOP(resef-
parametril stisknéte tlagitko \V4 Na d'SFfleJI se
kratce navigate. zobrazi “StaP
stisknéte
tlacitko
navigate.
Pro opusténi Pro opusténi ¢teni
editace SI': DP parametrd stisknéte S t DP
parametrd tlacitko navigate >2s.
stisknéte <D A [ <> H o H yAN ]
tlacitko

navigate >2s.

eV

|
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6. Parametry

6.1. Zakladni sada parametru

Par. | Nazev Minimum | Maximum | Tovarné Jednotka
P-01 | Maximalni frekvence P-02 500.0 50.0 Hz / ot./min.
Maximalni rychlost v Hz nebo ot./min. (podle P-10)
P-02 | Minimalni frekvence | 0.0 | P01 | 00 [ Hz/ot/min.
Minimalni rychlost v Hz nebo ot./min. (podle P-10)
P-03 | Rozjezdova rampa | o000 | 6000 | 50 | s
Cas zrychleni z OHz na jmenovitou frekvenci motoru (podle P-09)
P-04 | Zpomalovaci rampa | 0.00 | 600.0 | 5.0 | s
Cas zpomaleni z jmenovité frekvence motoru (podle P-09) na OHz. Pfi nastaveni 0.00 je uplatnéna hodnota v P-24.
P-05 | Zpusob zastaveni/ zastaveni pfi vypadku napajeni | 0 | 3 | 0 | -
Vyberte zpUsob zastaveni a zastaveni pfi vypadku napajeni ménice.
Nastaveni | ZpUsob zastaveni Zpusob zastaveni pfi vypadku napajeni
0 Zastaveni po rampé (P-04) Zastaveni pfi vyuziti béhu motoru jako generatoru
1 Volny dobéh Volny dobéh
2 Zastaveni po rampé (P-04) Rychly stop podle (P-24), volny dobéh P-24 =0
3 Zastaveni po rampé (P-04), brzdéni Rychly stop podle (P-24), volny dobéh P-24 =0
protiproudem.
P-06 | Spofic energie | 0 | 1 | 0 | =
0 : Vypnuto
1: Zapnuto. Ménic sniZuje vystupni napéti se zachovanim konstantni rychlosti.
P-07 | Jmenovité napéti motoru | 0 | 250/500 | 230/400 | v
Stitkova hodnota jmenovitého napéti motoru
P-08 | Jmenovity proud motoru | Dle vykonu motoru | A
Jmenovity proud podle stitku motoru
P-09 | Jmenovita frekvence motoru | 25 | 500 | s50(60) | Hz
Jmenovita frekvence podle Stitku motoru.
P-10 | Jmenovita rychlost motoru | 0 | 30000 | 0 | ot./min.

Pokud je parametr nastaven do 0, pak jsou vSechny hodnoty souvisejicich parametrd zobrazeny v Hz a kompenzace skluzu je
zakdzana. PFi nastaveni otacek v ot./min. ze Stitku motoru je kompenzace skluzu povolena a ménic zobrazuje otacky v ot./min.
VSechny parametry souvisejici s rychlosti (minimalni, maximalni otacky, pfednastavena rychlost) budou zobrazeny v ot./min.
Pti zméné parametru P-09, dojde k nastaveni P-10 zpét do 0.

P-11 | ZvySeni napéti 0.0 20.0 Dle vykonu %
ménice

Zvyseni napéti pfi nizkych vystupnich frekvencich pro zvyseni zdbérného momentu.
Zvysovani Urovné zesileni napéti mize mit za nasledek prehtivani motoru. Obecné plati, Ze ¢imz je nizsi vykon motoru, tim je
mozZnost nastaveni zesileni vyssi.

P-12 | Zplisob ovladani | 0 | 9 | 0 -

0: Ze svorkovnice. Ovladani z fidici svorkovnice ménice.

1: Z ovladaciho panelu. Ovladani ménice z ovladaciho panelu, povolen pouze kladny smér otacek

2: Z ovladaciho panelu. Ovladani ménice z ovladaciho panelu, reverzace povolena. Tlacitko start na klavesnici ménice prepina mezi
chodem vpred a vzad.

3: Modbus komunikace. Ovladani ménice pres interface MODBUS RTU (RS485), pti pouZziti danych rozjezdovych a dojezdovych ramp
4: Modbus komunikace. Ovladani ménice pres interface MODBUS RTU (RS485). Komunikaci je moZno upravovat rozjezdovou i
zpomalovaci rampu.

5 : Pl regulator. Ovladani ménice pomoci Pl regulatoru s externi zpétnou vazbou.

6 : Pl regulator pficitajici hodnotu an. vstupu €.1. Ovladani méni¢e pomoci Pl regulatoru s externi zpétnou vazbou, jejiz hodnota je
pri¢itana k hodnoté analog. vstupu ¢.1.

7 : CAN open komunikace. Ovladani ménice pres interface CAN open (RS485), pfi pouziti danych rozjezdovych a dojezdovych ramp.
8 : CAN open komunikace. Ovladani ménice pres interface CAN open (RS485). Komunikaci je moZno upravovat rozjezdovou i
zpomalovaci rampu.

9 : Slave mode. Ovladani ménicem INVERTEK ptipojeného v reZimu Master. Adresa musi byt > 1.

Pokud jeP-12=1, 2, 3, 4,7, 8, nebo 9, musi byt chod povolen propojenim svorky ¢. 1 a 2.

P-13 | Typ zatéze | 0 | 2 | 0 | -
0 : Tézky rozbéh. Uréeno pro vétsinu standardnich aplikaci s pretizenim vystupniho proudu 150% po dobu 60s. Funkce startu s
béZicim motorem je zakazana.

1: €erpadlo. Uréeno pro pohon &erpadla s pretizenim vystupniho proudu 110% po dobu 60s. Funkce startu s bézicim motorem je

zakdzana.
2 : Ventilator. Urceno pro pohon ventilatoru s pretizenim vystupniho proudu 110% po dobu 60s. Funkce startu s béZicim motorem je
povolena.

P-14 | Pristup k rozsifené sadé parametr( | 0 | 65535 | 0 | =

Po nastaveni hodnoty je, dle P-37 (tovarné 101), umoznén pfistup k rozsitené sadé parametru. K pfistupu do pokrocilé sady
parametrd nastavte 201. Hodnota v P-37 muzZe byt zménéna.

|
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6.2. Rozsifena sada parametrti

Par. | Nazev Minimum | Maximum Tovarné Jednotka

P-15 | Funkce digitalnich vstupt 0 17 0 -
Definice funkce digitalnich vstup(l v zavislosti na zplsobu ovladani dle P-12. Kombinaci funkci naleznete v sekci 7, strana 22.

P-16 | Format analogového vstupu ¢.1 | | U0-10 | -

U 0- 10=04az 10V (unipolarni).

b O0- 10=04az10V (bipolarni). Pro obousmérné fizeni otacek motoru nastavte P-35 = 200.0%, P-39 = 50.0%

A 0-20=0az20mA

E Y-20= 4 az 20mA, méni¢ pfi poklesu Zadosti pod 3mA vyhlasi chybu 4-20F.

r Y-20 =4 az 20mA, ménic pfi poklesu Zadosti pod 3mA prepne na rychlost dle P-20.

E 20-4=20aZ4mA, méni pti poklesu zadosti pod 3mA vyhlasi chybu 4-20F.

r 20-4 =20 az 4mA, ménic pfi poklesu Zadosti pod 3mA prepne na rychlost dle P-20.

U 10-0=10az0V (unipolarni).

P-17 | Modulacni frekvence | 4 | 32 | 8/16 | kHz
Nastaveni vyssi modulacni frekvence za ucelem snizeni hluku motoru ma za nasledek zvyseni tepelnych ztrat ménice. Jestlize se na
displeji ménice zobrazi “rEd”, tak byla z dGvodu vysoké teploty chladi¢e snizena modulaéni frekvence na hodnotu viz PO0-32.

P-18 | Funkce vystupniho relé | 0 | 7 | 1 | =
Kontakt relé (svorky ¢. 10 a 11) sepne, je-li fuknkéni podminka pravdiva.

0 : Ménic v chodu.

1 : Ménic bez poruchy.

2 : Zadana rychlost je dosaZena.

3 : Ménic vyhlasil chybu.

4 : Vystupni frekvence >= Limit. Vystupni frekvence ménice >= dle limitu v P-19.

5 : Vystupni proud >= Limit. Vystupni proud ménice >= dle limitu v P-19.

6 : Vystupni frekvence < Limit. Vystupni frekvence ménice < dle limitu v P-19.

7 : Vystupni proud < Limit. Vystupni proud ménice < dle limitu v P-19.

8 : Analog. vstup &.2 > Limit. Zadost na analogovém vstupu ¢.2 > dle limitu v P-19.
P-19 | Limit vystupniho relé 0.0 200.0 100.0 | %

Nastaveni limitu pro P-18 4-8
P-20 | Frekvenéni Zadost 1 -P-01 P-01 5.0 Hz / ot./min.
P-21 | Frekvenéni Zadost 2 -P-01 P-01 25.0 Hz / ot./min.
P-22 | Frekvenéni Zadost 3 -P-01 P-01 40.0 Hz / ot./min.
P-23 | Frekvencni Zadost 4 -P-01 P-01 P-09 Hz / ot./min.

Frekvencni Zadosti jsou aktivavany danymi digitalnimi vstupy ménice, dle nastaveni P15.
P-24 | 2. zpomalovaci rampa (rychly stop) | 0.00 600.0 | 0.00 | s

2. zpomalovaci rampa (rychly stop) je aktivavana pomoci digitalnich vstupd, dle nastaveni P-15. V pfipadé vypadku napajeni mGze
byt automaticky aktivovana, nastaveni P-05=2,3.
P-25 | Funkce analogového vystupu 0 10 8 -

Mad digitalni vystup. Podminka splnéna = +24V DC
: Ménic v chodu.

: Ménic bez poruchy.

: Zadana rychlost je dosaZena.

: Ménic vyhlasil chybu.

: Vystupni frekvence >= Limit. Vystupni frekvence ménice >= dle limitu v P-19.

: Vystupni proud >= Limit. Vystupni proud ménice >= dle limitu v P-19.

: Vystupni frekvence < Limit. Vystupni frekvence ménice < dle limitu v P-19.

: Vystupni proud < Limit. Vystupni proud ménice < dle limitu v P-19.

Maéd analogovy vystup

8 : Vystupni frekvence. 0 aZz P-01, rozliSeni 0,1Hz .

9 : Vystupni proud. 0 aZ 200% hodnoty v P-08, rozliseni 0,1A.

10 : Vystupni vykon. 0 az 200% jmenovitého vykonu motoru.

P-26 | Sitka pasma zakazané frekvence 0.0 P-01 0.0 Hz / ot./min.
P-27 | Zak&zana frekvence 0.0 P-01 0.0 Hz / ot./min.
Nastavenim zakazané frekvence je mozné predejit vibracim motoru pfi danych frekvencich. Parametr nastavuje stfed pasma
zakazané frekvence ve spojeni s P-26. Jestlize je Zadana hodnota frekvence v rozsahu zakazaného pasma, méni¢ automaticky
preskoci na horni nebo spodni hranici zakdzaného pasma.

P-28 | Nastaveni napéti U/f kFivky 0 P-07 0 Vv
P-29 | Nastaveni frekvence U/f kFivky 0.0 P-09 0.0 Hz
Nastavenim parametr( P-28 a P-29 je mozné urcit bod prabéhu U/f kfivky.

NoubhWNRO
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Par. | Nazev Minimum | Maximum Tovarné Jednotka

P-30 | Automaticky start/restart - - Edge-r -
EdSE-r Je-li pfipojeno napdjeni ve stavu 'dig.vstup €. 1 sepnut’, povel START neni aktivni. Po pfipojeni napajeni se povel START
provede zménou rozepnuto-sepnuto (ndbézna hrana) na dig.vstupu ¢. 1.

AUEo-0 Povel START je zadan sepnutym dig. vstupem ¢. 1 (kdykoliv).
AUto- 1aZz AUko-5 Povel START stejné jako v Auto-0. P¥i poruse ucini méni¢ 1 - 5 pokusd o RESTART ménice (doba mezi pokusy 20s).
Reset ¢itaCe AUTO-RESTARTU Ize provést napajenim (vypnout-zapnout), tla¢itkem RESET na panelu nebo novym povelem START.

P-31 | Povel start v rezimu ovladani z ovladaciho panelu | 0 7 | 1 =
Tento parametr je aktivni pouze v pfipadé nastaveni ovladani ménice z ovladaciho panelu (P-12=1,2), nebo pfi fizeni pomoci
komunikace MODBUS (P-12=3,4).

Pfi nastaveni 0, 1, 4, 5 je povel start/stop z ovladaci panelu aktivni. (svorky €.1 a 2 musi byt propojeny).

PFi nastaveni 2, 3, 6, 7 je povel start zadavan z ovladaci svorkovnice ménice (povel start/stop je z ovladaciho panelu ignorovan).
0 : Minimalni rychlost, start na minimalni rychlost.

1: Dosazena rychlost, start na maximalni rychlost, ktera byla dosazena pred poslednim povelem stop.

2 : Minimalni rychlost, start na minimalni rychlost.

3 : DosaZena rychlost, start na maximalni rychlost, ktera byla dosazena pred poslednim povelem stop.

4 : Aktualni rychlost, start z ovladaciho panelu na rychlost pred poslednim povelem start

5 : Frekvencni Zadost 4, start z ovladaciho panelu na rychlost nastavenou v P-23.

6 : Aktualni rychlost, start z ovladaci svorkovnice na rychlost pred poslednim povelem start

7 : Frekvencni Zadost 4, start z ovladaci svorkovnice na rychlost nastavenou v P-23.

P-32 | Index 1 : Doba DC brzdéni 0.0 25.0 0.0 s
Index 2 : Konfigurace DC brzdéni 0 2 0 -
Index 1: Nastavuje dobu DC brzdéni. V P-59 je mozné nastavit Uroven proudu DC brzdéni.

Index 2 : Nastavuje zplisob DC brzdéni.

0 : DC brzdéni po zastaveni. Aktivace DC brzdéni pfi dosazeni 0.0Hz po Cas nastaveny v indexu 1 s Urovni nastavenou v P-59. Tento
zpUsob brzdéni je vhodny pro aplikace, kde je nutné Uplné zastaveni motoru.

1: DC brzdéni po povelu startu. Aktivace DC brzdéni pfi rozjedu po povelu start po ¢as nastaveny v indexu 1 s Urovni nastavenou v
P-59. Tento zplsob brzdéni je vhodny pro zastaveni motoru pfed povelem start.

2 : DC brzdéni po zastaveni a povelu start. Kombinace nastaveni 0 a 1.

P-33 | Start s béZicim motorem (P13=2) | 0 | 2 | 0 | =
0: Zakazano
1: Povoleno. Rozbéh z rychlosti jakou se pravé toc¢i motor. Pokud se motor netoci, Ize ocekavat po povelu start kratké zpozdéni.
2 : Povoleno pfi poruse, nebo volném dobéhu. Start s bézicim motorem je povolen pouze v téchto stavech.

P-34 | Aktivace brzdného tranzistoru ( velikost ménice 2,3,4 ) | 0 | 4 | 0 | =
0: Zakazano
1: Povoleno se softw. ochranou. Softwarova ochrana je navrZena pro standardni brzdné odpory Invertek Optibrake (200W).

2 : Povoleno bez softw. ochrany. Sofwarova ochrana je zakazana.
3 : Povoleno se softw. ochranou. Stejné jako 1, brzdny transistor je aktivni pouze pfi zméné rychlosti.
4 : Povoleno bez softw. ochrany. Stejné jako 2, brzdny transistor je aktivni pouze pti zméné rychlosti.

P-35 | Zesileni analogového vstupu | 0.0 | 20000 | 1000 | %
Nastavuje zesileni Zadané hodnoty na analogovém vstupu. Napfiklad pfi P-16 0-10V a zesileni 200% bude jiz 5V odpovidat maximalni
frekvenci v P-01.

P-36 | Nastaveni komunikace
Index 1 : Adresa ménice 0 63 1 -
Index 2 : Rychlost komunikace 9.6 1000 115.2 kbps
Index 3 : Chyba komunikace /nastaveni zpozdéni 0 3000 t 3000 ms
Index 1 : Adresa ménice: rozsah: 0 — 63, tovarné: 1
Index 2: Rychlost komunikace:

Pro Modbus RTU: 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbps.

Pro CAN Open: 125, 250, 500, 1000 kbps.

Index 3: Chyba komunikace /nastaveni zpoZdéni: V pfipadé preruseni komunikace je mozno nastavit ¢as (v milisekundéch), po jehoz
uplynuti ménic vyhlasi chybu. P-36/Index 3=0: chyba se nevyhlasi.

‘t’: po prekroceni nastavené prodlevy ménic vyhlasi chybu.

‘r’: po prekroceni nastavené prodlevy ménic zastavi po rampé, bez vyhlaseni chyby.

P-37 | PFistupovy kéd | 0 | 9999 | 101 | -
Nastaveni hodnoty P-14 k otevieni rozsifené sady parametra.

P-38 | Pristup k parametrim | 0 | 1 | 0 | -
0 : Odemceno. VSechny parametry je mozné ménit.
1:Zamceno. Parametry je mozné pouze Cist, zména kromé P-38 neni mozna.

P-39 | Offset analogového vstupu ¢.1 | 5000 | 5000 | 0.0 | %
Nastaveni offsetu na analogovém vstupu ¢.1, ve spojeni s nastavenim P-35. Vyslednou hodnotu v % je mozné sledovat v PO0-01.
P00-01 = (2adana hodnota(%) x P-35) - P-39

|
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Par. | Nazev Minimum | Maximum Tovarné Jednotka
P-40 | Index 1: Hodnota nasobeni 0.000 16.000 0.000 -
Index 2 : Nasobenda hodnota 0 3 0 =
Tento parametr umoZiuje programovani zobrazeni alternativni jednotky na displeji v daném méritku, naptiklad vystupni frekvence.
Index 1 : Nastaveni hodnoty nasobeni, kterou je ndsobena veli¢ina dle indexu 2.
Index 2 : Definuje nasobenou veli¢inu.
0 : Rychlost motoru. Je nasobena rychlost motoru v Hz, nebo v ot./min pokud je P-10>0.
1: Proud motoru. Je ndsoben proud motoru v A.
2 : Hodnota na analog. vstupu €.2. Je nasobena hodnota na analog. vstupu ¢.2.
3 : Zpétna vazba PI regulatoru. Je ndasobena hodnota zpétné vazby Pl regulatoru dle P-46.
P-41 | Proporcionalni zesileni Pl regulatoru | 0.0 | 30.0 | 1.0 | =
Cim vy33i setrvaénost, tim vy3$i hodnota. P¥ili§ vysoka hodnota vede k nestabilité.
P-42 | Integracni konstanta Pl regulatoru | 0.0 | 30.0 | 1.0 | s
Cim vy33i hodnota, tim pomalejsi, tlumenéji reakce Pl-regulatoru.
P-43 | Reakce Pl regulatoru | 0 | 1 | 0 | =

0: Normalni, sniZzeni hodnoty zpétnovazebni veliCiny vede ke zvySeni otacek.

1: Inverzni, zvyseni hodnoty zpétnovazebni veli¢iny vede ke zvySeni otacek.

P-44 | Zadana hodnota Pl reguldtoru | 0 | 1 | 0 | -
0 : Digitalné. Zddana hodnota je zadana hodnotou v P-45

1: Analogové. Zddana hodnota je zadana analogovym vstupem &.1.

P-45 | Digitalni zadost Pl reguldtoru | 00 | 1000 | 00 | %
Nastaveni zddané hodnoty pfi P-44=0. 100% odpovidd max. hodnoté zpétnovazebni veli¢iny.
P-46 | Zdroj zpétné vazby Pl regulatoru | 0 | 5 | 0 | =

: Analogovy vstup €.2 (svorka ¢.4) Hodnotu je mozné vycist v PO0-02.

: Analogovy vstup €.1 (svorka ¢.6) Hodnotu je mozné vycist v PO0-01.

: Proud motoru. v % dle P-08.

: Napéti meziobvodu. 0 — 1000 Volts = 0 — 100%.

: An. vstup €.1 — an. vstup ¢.2. Rozdil hodnoty analogovych vstupt €. 1 a 2. Hodnota je omezena na 0.

: Vy$8i hodnota an. vstup €.1 /an. vstup €.2 Pro Zadost Pl regulatoru je vyuZita vysi hodnota jednoho ze dvou an. vstup(.
P-47 | Format analogového vstupu ¢.2 | - - -

U O0-10=0az10V

A 0-20=0az20mA

E Y-20 =4 az 20mA, ménic pfi poklesu Zadosti pod 3mA vyhlasi chybu 4-20F.

r Y-20 =4 az 20mA, méni¢ pfi poklesu Zadosti pod 3mA zastavi po rampé.

E 20-4 =20 az 4mA, ménic pfi poklesu Zadosti pod 3mA vyhlasi chybu 4-20F.

r 20-4=20az 4mA, ménic pii poklesu Zadosti pod 3mA zastavi po rampé.

PEc-Eh = Poutiti pro méFeni hodnoty termistoru, pfi nastaveni v P-15 (nastaveni externi poruchy pro dig. vstup ¢&islo 3). Urovert
poruchy: 3kQ, reset 1kQ

P-48 | Refim spanku | oo | 250 | o0 | s
Aktivace rezimu spanku P-48>0.

V pfipadé chodu ménic¢e na minimalni rychlost (P-02) po Cas nastaveny v P-48, pfejde ménic¢ do rezimu spanku.

P-49 | Prechod z rezimu spanku | 0.0 | 100.0 | 5.0 | %
Nastaveni Grovné hodnoty rozdilu mezi Zddanou hodnotou a hodnotou zpétné vazby pro prechod/pfetrvani v rezimu spanku.
Podminkou je ovladani ménice v rezimi Pl regulator (P-12=5,6) a povoleni rezimu spanku (P-48 >0).

P-50 | Hysteréze digitalniho vystupu | 0.0 | 100.0 | 0.0 | %
Nastavaveni Grovné hysteréze pro P-19 k zabranéni rozkmitani kontaktu relé.

b WNERO
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6.3. Pokrocila sada parametra

Par. | Nazev Minimum Maximum Tovarné Jednotka
P-51 | Zpusob fizeni 0 4 0 -
0: Vektorové

1: Skalarni U/f

2: Rizeni PM motoru (Permanent Magnet).

3: Rizeni BLDC motoru (BrushLess DC Motor).

4: Rizeni synchronniho reluktanéniho motoru.

P-52 | Automatické ladéni (Autotuning) 0 1 0 -
0 : Zakazano.

1: Povoleno. Po nastaveni P-52=1 za¢ne automatické ladéni motoru.

Pti P-51=0 zlep3Suje optimalizaci vykonu.

Pfi P-51=1 neni ladéni vyZzadovano.

Pti P-51=2-4 musi byt nastaveny pozadované parametry motoru.

P-53 | Zesileni vektorového regulatoru | 0.0 | 200.0 | 50.0 | %
Neni aktivni pfi P-51=1.

P-54 | Proudové omezeni | 0.1 | 175.0 | 150.0 | %
Nastavuje maximalni hodnotu pretiZzeni vystupniho proudu.

P-55 | Odpor statoru | 0.00 | 655.35 | = | Q
Nastaven pfi autotuningu.

P-56 | Indukénost osy d (Lsd) | 0 | 65535 | - | mH
Nastaven pfi autotuningu.

P-57 | Indukénost osy q (Lsq) | 0 | 6553.5 | - | mH
Nastaven pti autotuningu.

P-58 | Pocatecni frekvence DC brzdéni | 0.0 | P-01 | 0.0 | Hz / ot.min.
Nastavuje frekvenci, pfi které zacina DC brzdéni, dfive neZ vystupni frekvence dosahne 0.0Hz.

P-59 | Proud DC brzdéni | o0 | 1000 [ 200 | %
Nastavuje stejnosmérny brzdny proud v procentech jmenovitého proudu motoru dle P-08.

P-60 | Zaznam tepelného pretizeni | 0 | 1 | 0 | -

0 : Zakazano.
1: Povoleno. Pfi tomto nastaveni méni¢ uchovava hodnotu pretizeni pro vypocet ochrany motoru i po vypadku napajeni.
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6.4. Sada parametrt P-00 pro monitorovani ménice

Par. Nazev Popis

P00-01 |Napéti na analogovém vstupu ¢.1 100% = max. napéti

P00-02 |Napéti na analogovém vstupu ¢.2 100% = max. napéti

P00-03 |Frekvencni Zadost Zobrazena v Hz (pokud P-10=0), jinak v ot./min.

P00-04 |Stav digitalnich vstupl Status digitalnich vstupt (binarni hodnota)

P00-05 |Vystup Pl reguldtoru (%) Zobrazuje vystupni hodnotu PI reguldtoru.

P00-06 |Zvinéni napéti meziobvodu (V) Zobrazuje hodnotu zvinéni napéti v meziobvodu

P00-07 |Napéti do motoru (V) Efektivni hodnota napéti do motoru

P-00-08 |Napéti stejnosmérného meziobvodu (V) Napéti stejnosmérného meziobvodu

P00-09 |Interni teplota chladice (°C) Teplota chladice ve stupnich Celsia

P00-10 |Pocet provoznich hodin (h) Nelze ménit ani pri ndvratu k pocatecnimu nastaveni.

P00-11 |Provozni doba od posledni chyby 1 (h) Provozni hodiny od posledni chyby.

Resetuji se dalsim chybovym hlasenim nebo odpojenim napajeni.

P00-12 |Provozni doba od posledni chyby 2 (h) Provozni hodiny od posledni chyby.

Resetuji se dalsim chybovym hlasenim, nikoliv vSsak odpojenim napajeni.

P00-13 |Zaznam poruchy Zobrazeni 4 poslednich poruch ménice

P00-14 |Provozni doba od posledniho vypnuti (h) Pi vypnuti ménice se provozni hodiny zastavi, pfi zapnuti se resetuji.

P00-15 |Z4aznam napéti stejnosmérného Pamét 8 hodnot napéti stejnosmér. meziobvodu pfed chybovym hlasenim, ¢as

meziobvodu (V) vzorkovéni 256ms

P00-16 |Zaznam teploty chladice (V) Pamét 8 hodnot teploty chladie pfed chybovym hladenim, ¢as vzorkovani 30s

P00-17 |Zaznam proudu motoru (A) Pamét 8 hodnot proudu motoru pfed chybovym hlasenim, ¢as vzorkovani 256ms

P00-18 |Zaznam zvinéni napéti meziobvodu (V) Pamét 8 hodnot zvinéni napéti stejnosmérného meziobvodu pfed chybovym
hlasenim, ¢as vzorkovani 22ms.

P00-19 |Zaznam interni teploty ménice (°C) Pamét 8 hodnot interni teploty ménice pfed chybovym hlasenim, &as vzorkovani 30s.

P00-20 |Interni teplota ménice (°C) Aktualni interni teplota ménice.

P00-21 |Pfichozi data kominikace CANopen Ptichozi data (RX PDO1) pro CANopen: PI1, PI2, PI3, Pl4

P00-22 |Odchozi data komunikace CANopen Odchozi data (TX PDO1) pro CANopen: PO1, PO2, PO3, PO4

P00-23 |Teplota chladice > 85°C (h) Zobrazuje ¢as, po ktery ménic bézel s teplotou chladice > 85°C.

P00-24 |Interni teplota ménice > 80°C (h) Zobrazuje ¢as, po ktery ménic bézel s interni teplotou > 80°C.

P00-25 |Otacky rotoru (Hz) Odhadovand rychlost rotoru v médu vektorového fizeni.

P00-26 |Celkova spotiebovana energie kWh/ MWh  |Zobrazuje celkovou energii, kterou ménic spotreboval.

P00-27 |Provozni doba ventilatoru (h) Zobrazena v hh:mm:ss.

P00-28 |Softwarova verze “1” zobrazuje verzi /O procesoru, “2“ zobrazuje vykon.

P00-29 |Vykon a typ ménice Vykon, typ ménice a kdd softwarové verze.

P00-30 |Vyrobni Cislo ménice napr. 54010232005

P00-31 |Id/ Iq proud Zobrazuje magnetizacni (Id) a momentovou slozku (lq) proudu.

P00-32 |Modulacni frekvence (kHz) Aktualni modulaéni frekvence ménice. Tato hodnota mUze byt nizsi nez nastavena v
P-17 pokud hrozi pfehtati ménic¢e. Modulaéni frekvence muze byt automaticky
sniZena v zajmu nepretrZitého chodu.

P00-33 |Pocet vyskytl poruchy O-I Tento parametr zobrazuje pocet vyskytl danych poruch.

P00-34 |Pocet vyskytl poruchy O-Volts

P00-35 |Pocet vyskytl poruchy U-Volts

P00-36 |Pocet vyskytl poruchy O-temp

P00-37 |Pocet vyskytl poruchy b O-I

P00-38 |Pocet vyskytl poruchy O-hEAt

P00-39 |Pocet vyskytl poruchy s komunikaci Modbus

P00-40 |Pocet vyskytl poruchy s komunikaci

CANopen

P00-41 |Pocet vyskytl internich poruch méreniv

ovlddaci ¢asti ménice

P00-42 |Pocet vyskytll internich poruch v silové ¢asti

ménice

P00-43 |Celkova provozni doba (h) Celkova provozni doba s pripojenym napajenim.

P00-44 |Chyba méfeni proudu faze U Interni hodnota

P00-45 |Chyba méreni proudu faze V Interni hodnota

P00-46 |Chyba méreni proudu faze W Interni hodnota

P00-47 |Provoz v rezimu “fire mode”. Celkova provozni doba v rezimu “fire mode”.

P00-48 |Zobrazeni hodnoty kandlu 1 & 2 Zobrazuje hodnotu kandlu, kterd je zobrazena v programu OptiTools Studio.

P00-49 |Zobrazeni hodnoty kanalu 3 & 4 Zobrazuje hodnotu kandlu, kterd je zobrazena v programu OptiTools Studio.

P00-50 |Cislo interniho softwaru. Interni hodnota
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7. Konfigurace vstupt a vystupu
7.1. Pfehled

Ménic pouziva pro nastaveni funkce digitalnich a analogovych vstupd jiz predem prednastavena makra (P12, P15).
e P-12 - Vybird zplsob ovladani ménice.
e P-15 — Pfifazuje makro funkce digitalnim a analogovym vstuptm.

7.2. Legenda makro funkci

STOP / START Rozepnuto STOP, sepnuto START
All REF Nastaveni rychlosti pomoci analogového vstupu ¢.1
PR-REF V zavislosti sepnuti digitalnich vstupd je vybrana prednastavena rychlost P-20 az P-23.
(NO) Spinaci kontakt, impulsni sepnuti=START
(NC) Rozpinaci kontakt, impuls rozepnuti=STOP
Fire Mode Aktivace rezimu “Fire Mode“, viz 7.7
INC SPD Spinaci kontakt, sepnuto — zvySovani otacek
DEC SPD Spinaci kontakt, sepnuto — sniZzovani otacek
KPD REF Rychlost zaddvana z klavesnice
FB REF Nastaveni rychlosti pomoci komunikace Modbus/CAN Open.
7.3. Makro funkce - ovladani ze svorkovnice (P-12 = 0)
P-15 DI2- svorka &3
.ol 1 ! 0o /1 J 0o /1 | 0o | 1
“ STOP START +smér otdceni -smér otaceni All REF | P-20 REF Analogovy vstup ¢.1
B sor START Al1 REF PR-REF P-20 | P-21 Analogovy vstup &.1
STOP START D | b3 | Prednastavens 0 P-20-P-23 P-01
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
STOP START All P-20 REF Externi chyba | OK Analogovy vstup ¢.1
n STOP START All Al2 Analogovy vstup ¢.2 Analogovy vstup ¢.1
5 STOP | START +smér ot. STOP START -smér ot. All P-20 REF Analogovy vstup ¢.1
P N— Rychly STOP (P-24)--------------- A
6 STOP START +smér otaceni -smér otaceni Externi chyba OK Analogovy vstup ¢.1
7 STOP | START +smér ot. STOP START -smér ot. Externi chyba OK Analogovy vstup ¢.1
T — -Rychly STOP (P-24)---—------------- A
8 STOP START +smér otaceni -smér otaceni D ““
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
FRll sTOP | START +smérot. STOP START -smér ot. D | b4 | PR |
Ao Rychly STOP (P-24)------------------ A 0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
10 (NO) START STOP (NC) All REF P-20 REF Analogovy vstup ¢.1
11 (NO) | START +smér ot. STOP (NC) (NO) START -smér ot. Analogovy vstup ¢.1
A Rychly STOP (P-24) A
12 STOP START Rychly STOP (P-24) OK All REF P-20 REF Analogovy vstup ¢.1
FEBll (NO) | START +smér ot. STOP (NC) (NO) START -smérot. | KPD REF P-20 REF
A Rychly STOP (P-24) A
14 STOP START DI2 Externi chyba OK
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
15 STOP START P-23 REF All Fire Mode OK Analogovy vstup ¢.1
STOP START P-23 REF P-21 REF Fire Mode oK +smérot. | -smérot.
17 STOP START DI2 Externi chyba OK Fire Mode DI2 DI4 PR
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
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7.4. Makro funkce - ovladani z klavesnice (P-12 = 1, 2)

P-15 DI1 - svorka €.2 DI2- svorka €.3 DI3 / AI2 - svorka &.4 DI4 / All - svorka €.6

o J i | 0 ] 1 | o0 | 1 |

o 1 |

n STOP | START povolen - INCSPD | - | DECSPD | +smérotageni | -smér otaceni
A START A
STOP START povolen Pl reguldtor
n STOP | START povolen - INCSPD | - | DECSPD KPD REF P-20 REF
A START A
- STOP | START povolen - INC SPD | Externichyba |  OK - DEC SPD
A START A
B s70P | START povolen - INC SPD KPD REF Al1 REF All
“ STOP START povolen +smér otdceni -smér otaceni Externi chyba OK KPD REF P-20 REF
STOP | START +smér ot. STOP START -smér ot. | Externi chyba oK KPD REF P-20 REF
L Rychly STOP (P-24)-------------- A
Bt sor START - - Externi chyba oK - -
[ 15 EER START PR REF KPD REF Fire Mode oK P-23 P-21
B sor START P-23 REF KPD REF Fire Mode OK +smér otadeni | -smér otaceni
F STOP START KPD REF P-23 REF oK Fire Mode | +smér otaZeni | -smér otaceni
5,8,9,10,11,12,13 = 0

7.5. Makro funkce - ovladani po komunikaci (P-12=3, 4, 7, 8, 9)

P-15

DIl -

svorka ¢.2

DI2- svorka ¢.3 DI3 / AI2 - svorka ¢.4 DI4 / All - svorka ¢.6

.o J 1 /o0 | 1 | o | 1 | o0 ]

“ STOP START povolen FB REF (Nastaveni rychlosti pomoci komunikace Modbus/CAN Open)

STOP START povolen Pl regulator

n STOP START povolen FB REF P-20 REF Externi chyba OK Analogovy vstup ¢.1

- STOP START povolen FB REF PR REF P-20 p-21 Analogovy vstup &.1
JS— START (P-12 = 3, 4)-------m- A

- STOP START povolen | FB REF | Al1 REF Externi chyba oK Analogovy vstup &.1
JS— START (P-12 = 3, 4)--------—-- A

STOP START povolen | FB REF | KPD REF Externi chyba OK Analogovy vstup ¢.1
JS— START (P-12 = 3, 4)-------mem- A

m STOP START povolen - - Externi chyba OK Analogovy vstup ¢.1

Bl sor START povolen PR REF FB REF Fire Mode OK P23 [ P21

B sor START povolen P-23 REF FB REF Fire Mode oK Analogovy vstup &.1

F STOP START povolen FB REF P-23 REF oK Fire Mode Analogovy vstup &.1

2,4,8,9,10,11,12,13 =0

7.6. Makro funkce - rezim Pl regulator (P-12 =5, 6)
P-15 DI1 - svorka €.2 DI2- svorka ¢€.3 DI3 / A2 - svorka ¢.4

DI4 / All - svorka ¢.6

..o 1 |l o |l 1 |l 0o | 1 ] 0o | 1 |
B sor | STARTpovolen | Pireguldtor | P-20 REF A2 All
STOP START povolen Pl reguldtor All REF Al2 (zpétna vazba PI reguldtoru) All
STOP START povolen Pl regulator P-20 Externi chyba | OK All (zpétna vazba PI regulatoru)
Bl o START (NC) STOP Al2 (zp&tna vazba Pl regultoru) All
Bl o START (NC) STOP Pl regulator P-20 REF | Al (zp&tna vazba Pl reguldtoru)
Il o START (NC) STOP Externi chyba oK Al1 (zp&tna vazba Pl regulatoru)
“ STOP START +smér ot. -smér ot. Al2 (zpétna vazba PI reguldtoru) All
m STOP START - - Externi chyba OK Al1l (zpétna vazba PI regulatoru)
“ STOP START P-23 REF Pl regulator Fire Mode OK All (zpétna vazba PI regulatoru)
B sor START P-23 REF P-21 REF Fire Mode oK Al1 (zpétna vazba Pl regulatoru)
F STOP START P-21 REF P-23 REF oK Fire Mode | All (zpétna vazba Pl regulatoru)
2,9,10,11,12,13 = 0

7.7. Rezim “Fire Mode”

Rezim “Fire Mode” je navrzen tak, aby ménic zajistil nepretrzity provoz zafizeni v nouzovych podminkach do uplného poskozeni. Tento rezim je
aktivovan prislusnym digitalnim kontaktem, dle nastaveni v P-15.

V pfipadé prechodu do tohoto reZzimu jsou ignorovany tyto poruchy ménice: O-t, U-t, Th-FLt, E-trip, 4-20 F, Ph-Ib, P-Loss, SC-trp, |_t-trp.
Nasledujici poruchy budou registrovany a automaticky resetovany: O-Volt, U-Volt, h O-1, O-l, Out-F. Seznam poruch viz strana 28.
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7.8. Priklady zapojeni
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P-12 |0 P-15 0,1,5 P-12 |0 P-15 2,89 P-12 |0 P-15 3,6,7 P-12 |0 P-15 |4
3,4 3,4,7 1,2 1
5,6 3,7 3,4 0,1,2,4,5,8,9,10,11,12
5,6 0,1,2,9,10,11,12
1:2:3:4:5:6:7|:1:2:3:4:5:6:7:1:23:4:5:6:7 1:2:3 4:5:6;7
o < o s o = slalalSls| 2
22|99 (=2 zlz|g|=||z|o >|lZ|g|=||2|o glz|lzs|(LHs 2=
2|2 42 =2lls 2|2 =Y s (2|2 ([ HS > |l a == = |55
2E|E(ZF2|°(|1¥|e|8|2[]F|Z|°[[|¥|8|g|g[]+|2|° *|8|8|8||*|%
h 4 A 4 L I_
P-16 =0 - 10V/ (NC) P-16=0-10V/ P-47=0-10V, P-16=0-10V/
4-20mA 4-20mA 4-20mA 4-20mA
P-12 |0 P-15 10 P-12 |0 P-15 11 P-12 |0 P-15 12 P-12 |1,2 |P-15 |0,2,5,8,9,10,11,12
6 5
1:2:3. 4:5i6:7i1;:2:3:4:5:6:7:12 3:4:56:7 1:2:3:4:5:6;7
> || o > 2 > 2|y g > 2 > 2| e g > 2 > | o | oy g > 3
slz|l2|=UEe (8|2 g|lz|zl=ds |2zl |=z|=2|Z05 |2 > glz|lz|=Us(2]>
ol = = o - — (=) (] = = m - o ol — — ) -l - (=) (o] =~ = ™ — o
+ |0 | 0O a + 3 + | oo a + E + | O] o a + 3 + | O |0 a + &'
g6l g o) |14 o e
(NO) (NC) (NO) (NC) (NO) (NC) (NO) (NO)
Start Stop +smér Stop -smér Rychly STOP Rychlost
P-24 T 1
p-12 |1 Jpa15 |3 p-12[1 [Pi15 |4 p-12[1 [Pi15 [67 p-12]6 [P15]4
112:3:4:5:6:7:1:2:3:4:5{6:7):1,2; 3:4:5:6;7 1. 2.3 4:5:6;7
o < o s o g slale S]] 3
Ss|lalalz|lz]|8 >|lolnl(z||2]|5 >lzlg|l=z||=2]a (2|2 |2H& |2 =
= (2|2 |<<Ho|<|=> 2|2 de|dlzflls 2|2l Hde (<= S| =El=E® =T [
Nl==|m - | =S N|l=]=|m | >(© N | =[=(® P e = + oo |2 | =2
+ |O | O b + = + | Q|0 3 - = + OO a + = (=} =4
(NO) (NC) (NO) (NO) (NC) (NC) (NO) (NC) P-47= P-16=
Rychl. E-Trip  Rychlost E-Trip 0-10v/ 0-10v/
T l Start Stop 4-20mA  4-20mA
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8. Modbus RTU komunikace
8.1. Uvod

Frekvencni ménic Optidrive E3 je standardné vybaven komunikaci Modbus RTU, konektor RJ45 je na predni strané ménice.

8.2. Modbus RTU specifikace

Protokol Modbus RTU

Kontrolni chyba CRC

Rychlost komunikace 9600bps, 19200bps, 38400bps, 57600bps, 115200bps (pfednastaveno)
Format dat 1 start bit, 8 data bits, 1 stop bits, potlacend parita.

Hardware signalu RS 485 (dvoudrat)

UZivatelsky interface RJ45

8.3. RJ45 konektor

CAN -

CAN +

ov

-RS485 (PC)
+R5485 (PC)

+24 V (Optiport)
-RS485 (Modbus RTU)
+RS485 (Modbus RTU)

O NDUA WN R

=

8.4. Struktura Modbus telegramu
Frekvencni ménice Optidrive E3 podporuji Master/Slave komunikaci Modbus RTU, pouzitim pfikazd 03 pro ¢teni a 06 pro zapis registru. Mnoho
Master zatizeni bere 1. adresu registru jako adresu 0, proto mlze byt nutné odecist hodnotu 1 od Cisla registru viz 8.5.

Pfikaz 03 — ¢teni dat Pfikaz 06 — zapis dat
Master Telegram Délka Slave odpovéd' Délka Master Telegram Délka Slave odpovéd' Délka
Slave adresa 1 B Slave adresa 1| B Slave adresa 1| B Slave adresa 1| B
Funk¢ni kod (03) 1 B Pocatecni adresa 1| B Funkéni kod (06) 1| B Funkéni kod (06) 1| B
Adresa 1. registru 2 B Hodnota 1. registru | 2| B Adresa registru 2| B Adresa registru 2| B
Pocet registrQ 2 B Hodnota 2. registru | 2| B Hodnota 2| B Hodnota registru 2| B
Kontrolni soucet 2 B Kontrolni soucet 2| B Kontrolni soucet 2| B
Kontrolni soucet 2| B
8.5. Popis registrui
Registr Par. Typ Pfikaz Spodni byte Horni byte Rozsah Popis
1 - R/W 03,06 P¥ikaz 0..3 Bit 0 : 0 = Stop, 1= Start
Bit 1 : 0 = zpomaleni po rampé P4), 1 = Rychly stop 2 (P-24)
Bit 2 : 0 = bez funkce, 1 = reset poruchy
Bit 3 : 0 = bez funkce, 1 = volny dobéh
2 - R/W 03,06 Zadana rychlost Modbus 0..5000 Zadana rychlost v Hz x10, pf.: 100 = 10.0Hz
4 - R/W 03,06 Délka ramp tizenych komunikaci 0..60000 | Délka rampy v sx 100, pt.: 250=2.5s
6 - R 03 Kéd chyby Stav ménice 0 = kéd poruchy
1 = aktuadlni stav ménice:
0 : Stop
1: Chod
2: Ménic vyhlasil poruchu
7 R 03 Vystupni frekvence 0..20000 | Vystupni frekvence v Hz x10, pf.: 100 = 10.0Hz
8 R 03 Proud motoru 0..480 Proud motoru x10, pf.: 10 = 1.0 Amps
11 - R 03 Status dig. vstupu 0..15 Status digitalnich vstup( fidici svorkovnice (dig. vstup 1 aZ
4). Nejnizsi hodnota bitu se vztahuje k dig. vstupu €. 1.
20 P00-01 R 03 Hodnota analogového vstupu ¢.1 0..1000 Hodnota analogového vstupu ¢.1 x10, pf.: 1000 = 100%
21 P00-02 R 03 Hodnota analogového vstupu ¢.2 0..1000 Hodnota analogového vstupu €.2 x10, pf.: 1000 = 100%
22 P00-03 R 03 Hodnota frekvencni Zadosti 0..1000 Hodnota frekvenéni zZadosti x10, pf.: 100 = 10.0Hz
23 P00-08 R 03 Napéti na stejnosmérném meziobvodu | 0..1000 Napéti na stejnosmérném meziobvodu (V)
24 P00-09 R 03 Aktudlni teplota ménice 0..100 Aktualni teplota chladice (°C)

Véechny konfigurovatelné parametry jsou p¥istupné a mohou byt &teny, nebo zapisovany pouzitim p¥islusnych Modbus piikaz(. Cisla registré
pro kazdy parametr (P-04 aZ P-47) dostaneme jako 128 + dané Cislo parametru, napf.: pro parametr P-15 je Cislo registru 128+15=143.
U nékterych parametri mGze byt pro jejich nastaveni pouzita vlastni stupnice.

1
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9. Technicka data

9.1. Prostredi
Okolni teplota pracovniho prostredi pro provedeni IP20: -10 ... 50°C, IP66: -10 ... 40°C (bez kondenzace)
Teplota skladovani: -40 ... 60°C
Maximalni vlhkost pracovniho prostredi: 95%, bez kondenzace.

9.2. Technicka specifikace

Napajeni 1x200 — 240V (+ / - 10%), 3f. vystup
ode | Vet | When | o | sans | Pdeciabel | it | Kabemaons | Dopontend patots cor
proud [A]
ODE-3-120023-1F1# 1 0,37 3,7 10 1,5 2,3 1,5 -
ODE-3-120043-1F1# 1 0,75 7,5 10 1,5 4,3 1,5 -
ODE-3-120070-1F1# 1 1,5 12,9 16 1,5 7 1,5 -
ODE-3-220105-1F4# 2 2,2 19,2 25 1,5 10,5 1,5 50
Napajeni 3x380 — 480V (+ / - 10%), 3f. vystup
ode | Velest | Vikem | i | gan | MoPdeiobel | . istuni | (e ot | Doperend bt cpor
proud [A]
ODE-3-140022-3F1# 1 0,75 3,5 6 1,5 2,2 1,5 -
ODE-3-140041-3F1# 1 1,5 5,6 6 1,5 4,1 1,5 -
ODE-3-240058-3F4# 2 2,2 7,5 10 1,5 5.8 1,5 200
ODE-3-240095-3F4# 2 4 11,5 16 2,5 9.5 1,5 120
ODE-3-340014-3F4# 3 5,5 17,2 20 4 14 1,5 100
ODE-3-340018-3F4# 3 7,5 21,2 25 4 18 2,5 80
ODE-3-340240-3F42 3 11 27,5 32 10 24 4 50
ODE-3-440300-3F42 4 15 34,2 40 10 30 6 30
ODE-3-440390-3F42 4 18,5 44,1 50 16 39 16 22
ODE-3-440460-3F42 4 22 51,9 63 16 46 16 22

Pro IP20 provedeni, nahradte ‘#’ Cislem ‘2’.Pro IP66 Non Switched provedeni, nahradte ‘# pismenem ‘X’. Pro IP66 Switched provedeni,
Poznamka nahradte ‘# pismenem ‘Y’.
Hodnoty vyse jsou pouze doporucenymi a mGZou se lisit dle mistnich mistnich predpisd.

|
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9.3. Doplnujici informace v souladu s UL
Ménic E3 je navrZen tak, aby splfioval pozadavky v souladu s normou UL. V zajmu zajisténi pIného souladu, musi byt pIné dodrZzeno nasledujici:

Pozadavky vstupniho napajeni

Napajeci napéti Napajeni 1x200 — 240V (+ / - 10%).
Napajeni 3x380 — 480V (+ / - 10%).
Nevyvazenost Maximalni povolena odchylka napéti mezi fazemi je 3%.

VSechny ménice z fady E3 maji detekci nevyvazenosti napajeciho napéti. Nerovnovaha napajeciho napéti vyssi nez
3% bude mit za ndsledek vypnuti ménice.

Frekvence 50 - 60Hz + 5%

Zkratovd odolnost Napajeci napéti Min. vykon [kW] Max. vykon [kW] Maximalni napajeci zkratovy proud
115V 0.37 1.1 100kA rms (AC)
230V 0.37 11 100kA rms (AC)
400V 0.75 22 100kA rms (AC)

Pozadavky na mechanickou instalaci
VSechny ménice rady E3 jsou urceny pro vnitini instalaci v kontrolovaném prostredi dle podminek 9.1.
Meénice provedeni IP20 instalujte pouze v Cistém prostiedi.

Pozadavky na elektrickou instalaci

Pfipojeni vstupniho napdjeni musi byt dodrzeno dle bodu 4.9.

Napajeci a motorové kabely by mély byt vybirany podle udajd uvedenych v bodu 9.2, nebo dle platnych mistnich predpist.
Motorovy kabel | 75°C — musi byt pouZit médény

Ptipojeni napajecich kabell a utahovaci momenty jsou uvedeny v bodech 3.3 a 3.5.

Obecné pozadavky
eV pfipadé, kdy je motorovy termistor pouzit a pripojen k ménici, musi byt pfipojeni provedeno dle 4.7.2.

|
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Odstranéni zavad

10.1. Seznam poruch

Kéd Nazev Postup feseni
poruchy
no-F.k | 00 | Bez poruchy
0 -b 01 | Zkrat na brzdném rezistoru Provérte zapojeni brzdného rezistoru, popfipadé pfipadnou zdvadu na brzdném rezistoru.
OL-br 02 | PretiZeni brzdného rezistoru ProdluZte zpomalovaci rampu (P-04), sniZte setrvacnost zatéze
0-1 03 | Proudové pretizeni ménice Rozbéh motoru - motor stoji nebo se zastavil: Provérte zapojeni motoru (zkrat na vinuti),
provérte zapojeni do hvézdy nebo do trojuhelniku.
Rozbéh nebo bridéni po rampé: PFilis rychla (kratkd) rampa. Pokud nelze rampy v P-03, P-04
prodlouzit, je tfreba silnéjsi ménic.

I _.k-trP | 04 | Tepelné pretizeni Proud vétsi nez 100% hodnoty v P-08, po urcitou dobu, napf. 150%/60s. Bud' prodluzte
rozjezdovou rampu, nebo snizte zatéz. Provérte, zda délka kabeld motoru odpovida
specifikaci.

P5-trP | 05 | Zavada na vykonovém modulu | Provéfte zapojeni motoru (zkrat mezi fazemi, zkrat faze-zem).

O-uock | 06 | Prepétina stejnosmérném ProdluZte zpomalovaci rampu (P-04). Ovérte napajeni ménice.

meziobvodu
U-uwock | 07 | Podpéti na stejnosmérném Podpéti na stejnosmérném meziobvodu
meziobvodu
0-t 08 | Teplota chladi¢e ménice Zkontrolujte okolni teplotu, neni-li tfeba zlepsit chlazeni ménice (vétsi rozvadéc / nucené
prekrocena chlazeni). Snizte modulacni frekvenci v P-17.
U-t 09 | Prilis nizka okolni teplota Okolni teplota ménice musi byt vyssi nez -10st. C
P-dEF 10 | Tovarni nastaveni parametr(

E-t~ P | 11 | Externi porucha Externi porucha vyvolana signalem na dig.vstupu ¢. 3. Pokud je externi porucha
vyhodnocenim motorového termistoru, muze jit o pretizeni motoru.

SC-06S | 12 | Ztrata komunikace Optibus Zkontrolujte spojeni mezi ménicem a externim zafizenim. Zkontrolujte adresu ménice.

FLE-dc | 13 | ZvInéni napéti meziobvodu Zkontrolujte pfitomnost a symetrii napajecich fazi.

P-L0S5 | 14 | Chybifaze v napajeni Trifazové napdjenému ménici chybi jedna z napdjecich fazi. Provéfte zapojeni napajecich
obvodd.

h 0-1 15 | Okamzité pretizeni vystupniho | Ovérte zapojeni motoru-zkrat na vinuti motoru.
proudu ménice

Eh-Fuk | 16 | Vadny termistor na chladici Obratte se na svého dodavatele.

dAEA-F | 17 | Chyba interni paméti Stisknéte klavesu STOP, pokud porucha pretrva, kontaktujte svého dodavatele.

Y-20 F | 18 | Ztrata signalu 4-20mA Zkontrolujte zapojeni analogovéhé vstupu.

dAEA-E | 19 | Chyba interni paméti Stisknéte klavesu STOP, pokud porucha pretrva, kontaktujte svého dodavatele.

F-Ptc 21 | Chyba PTC termistoru Prehrati PTC termistoru, zkontrolujte zapojeni.
FAn-F 22 | Vadny ventilator (pouze verze | Ovérte funkci interniho ventilatoru ménice.
IP66)

0-hERE | 23 | Vysokd interni teplota ménice | Interni teplota ménice je pfilis vysoka, zkontrolujte okolni teplotu.

AEF-01 | 40 | Chyba pfi automatickém ladéni | Zmérené parametry pfi autotunigu nejsou spravné.

ALF-02 | 41 | motoru (Autotuningu) Zkontrolujte kabel a zapojeni motoru.

AEF-03 42

AEF-04 [ 43

AEF-05 | 44

SC-FO! | 50 | Ztrata komunikace Modbus Ovérte zapojeni komunikace Modbus RTU.

Zkontrolujte nastaveni P-36 Index 3.

SC-FO2 | 51 | Ztrata komunikace CANopen Ovérte zapojeni komunikace CANopen.
Zkontrolujte nastaveni P-36 Index 3.
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