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1] OVERENI: Kontrola vyb&ru ménice k danému motoru
2] PﬁiPRA'VvA: Naradi a vhodné prostiedi pro instalaci g:r:li:n;::::ﬂ;‘:‘izt
H MONTAZ: Mechanickd montdz

B PRIPOJENI: Zapojeni napdiecich a fidicich obvods E E

H KONTROLA: Kontrola pfed pfipojenim napétf a
A PRIPOJENi NAPETI .
ZPROVOZNENI: Zpisob nastaveni parametrt ménice Ei’_
8| NASTAVENI: Seznam parametrd

Upozornéni! Frekvenéni méni¢ muze byt instalovéan
pouze kvalifikovanymi elektrotechniky.

nebo na bit.ly/E3manuals

Upozornéni! V obytném prostfedi mioze tento produkt zpiosobovat radiové
ruseni. V takovém pripadé mohou byt vyzadovana dalsi opatreni ke zmirnéni.
POZNAMKA! Taio piirucka neposkytuje podrobné pokyny pro instalaci, bezpecnosin nebo provozni pokyny. Kompletni
informace naleznete v uzivatelském manualu Optidrive E3 IP66 Outdoor na strankdch vyrobce: www.invertekdrives.com/
variablefrequencydrives/optidrive-e3 /documentation. Rozbalte a zkontrolujte disk. O jakémkoli poskozeni neprodleng
informujte dodavatele.

0 JoveReNi |

Dekodér znaceni ménice

looe |-[3]-[1][2][oozn|-[1|[F|[1][B]-[mp|

Dodate¢né EIP = Ethernet/IP
prfslusenstvi MTP = Modbus TCP
Modelovd fada Stuperi krytf
Reverzacéni | Poten- | Hlavni
prepinaé | ciometr | vypinaé
Al VvV x X x
B v v v v
C v v v X
E v x x v
Generace Brzdny 1 = bez brzdného tranzistoru
tranzistor 4 = s brzdnym tranzistorem
Velikost EMC filir O =bez EMC filtry
F=s EMC filirem
Napdjeci  1=10- 115 Pocet napdijecich fézf
napeéti 2=200-240 Vystupni proud x 10
4 =380 - 480

Pii instalaci mé&nice na jakykoli napdjeci zdroj, kde mize napéti faze-zem prekrocit napéti faze-faze (typicky IT
napdject sité nebo némofni plavidla) je nezbytné, aby byl vnitinf EMC filir a varistory odpojeny.

Tato piirucka slouzi jako ndvod pro spravnou instalaci. Spolecnost Invertek Drives Lid nemize prevzit
odpovédnost za shodu nebo nesoulad s jakymkoli ndrodnim, mistnim nebo jinym predpisem pro sprévnou
instalaci tohoto meénice, nebo souvisejictho zafizent.

Tento mé&ni¢ obsahuje vysokonapéfové kondenzdatory, kieré se vybiji po odpojeni hlavntho napdijenti. Pred praci
na pohonu zaijistéte odpojenf hlavniho napdjent. Pockejte 10 minut, nez se kondenzdatory vybiji na bezpegnou
oroveii napéti. Nedodrzenf tohoto upozorméni mize vést k véznému zranéni.

> B>

POZNAMKA! Pokud byl méni¢ skladovén po dobu delsi nez 2 roky, must byt kondenzdtory stejnosmérného meziobvodu
zformatovany. Vice informaci naleznete v online dokumentaci.
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Pfiprava mista montaze

= Meéni¢ musi byt instalovan ve svislé poloze.

= Neinsfalujte méni¢ pobliz hoflavych materidl.

= Neinsfalujte méni¢ na vibrujici plochy a do prostor s nadmérnou vihkost.

= Neinstalujte mé&ni¢ v okoli zdrojd vysokych teplot.

L) Ne'msfcﬂu"le ménic do mist pﬁ'mého slunecniho zaren, poph’podé \'nslc}\uﬁe vhodnou krycw’ stisku.

= Pii instalaci ponechejte dostatecnou vzddlenost kolem chladice.
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3 310 21 235 252 197 6.6
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360 240 271 300 227 9.5

Montazni odstupy

X Nad a pod
Vsechny velikosfi ‘ 200 ‘ 10

POZNAMKA Typické ztraty ménice jsou cca 3% z okamzitého zatizeni

Montazni Srouby a utahovaci momenty

| Velikost ] Merric L une Jll ] Velikost | Pozadovanymoment | Typsvorky

Vsechny velikosfi ‘ M4 ‘ #8 Ridici svorky Ve 0.5Nm 4.5lb-in Sroubové
1-3 0.8 Nm 7 Ib-in Sroubovd
4 2 Nm 18 lb-in Sroubové

Velikost ménice

Silové svorky



| 4 | PRIPOJENI

= Pro 1f. napdijeni je napdjeci kabel zapojen na svorky ménice L1/L, L2/N.

= V piipadé 3 - fazového napdjeni ménice pouZijte svorky L1, L2, a L3. Sled fézi nenf délezity.

= Mezi napdjeni ménice a napdjeci svorky by mély byt instalovany vhodné pojistky s charakteristikou gG, nebo jisti¢ fiidy B.
= V piipadé odpojeni mé&nice od napdjenf by mélo byt op&tovné pipojent provedeno s odstupem minimalng 30 s.

= Potfebny ¢as pro demontdz krytu ménice a odpojent kabeldze je minimdlng 5 minut.

Pripojeni silovych vodicu

1f. napdjeni 3 f. napajeni

1234567809101 123456 78910M

N\ L_L2N L3 u_v_w N\ L1 LN L3

Velikost Napadjeci a motorova kabelaz
it _zz_
Velikost 1 PG16 M20
Velikost 2 a 3 27 PG21 M25
Velikost 4 37 PG29

Pro ménice s komunikaci Ethernet jsou predvrtany 4 otvory.

Silova kabelaz Ridici kabelaz

1 20.4mm / PG13.5 / M20 20.4mm / PG13.5 / M20
283 27 m / PG21 / M25 20.4mm / PG13.5 / M20
4 37mm / PG29 20.4mm / PG13.5 / M20

Zapojeni svorkovnice motoru

Veétsina asynchronnich motord umoZiiuje zapojeni vinuti do hvézdy Y, nebo trojuhelntku A. Pred zapojenim se ujistéte o
sprévnosti propojent vinuti.

230 / 400

400 400 / 690

400 230 / 400 Y




Instalace v souladu dle norem UL

Frekvencni ménice Optidrive E3 spliiuji viechny pozadavky dle norem spoleénosti UL.

Pozadavky na napéjeci napéti

Napdijeci napéti | 200 - 240V pro 1. napdjené ménice s odchylkou =10%.

380 - 480V pro 3f. napdjené ménice s odchylkou +10%.

Frekvence 50 - 60Hz +5%

Pozadavky na instalaci

Ménice Optidrive E3 jsou uréeny do pracovniho prositedi dle pozadavk, viz &ést okolni prostiedi instalace.

Ménice Optidrive E3 jsou uréeny pro préci v pracovnich teplotdch viz okolni prostteds instalace.

Pozadavky na elektrickou instalaci

Napdjeci napéti ménicd musi spliiovat pozadavky viz pozadavky na napdjeci napéti.

Pro instalaci je nutné pouzit vhodny napdieci a stinény motorovy kabel viz &&st technickd specifikace.

Motorovy kabel | Musf byt pouzit médeény

Zapojeni napdjeciho kabelu viz pripojenti.

Zapojeni napdjeciho kabelu a utahovaci momenty jsou uvedeny viz rozméry.

Pro véechna zemni pfipojeni musi byt pouzity vodice zakonéeny okem.

Obecné pozadavky

Méni¢ Optidrive E3 poskytuje ochranu motoru profi prefizeni nastavenou na 150 % plného zatizeni. Pokud neni termistor pipojen,
musf byt povoleno zachovani paméti tepelného pretizeni v P-60 = 1. Je-li namontovan a pfipojen k méni&i termistor motoru, pfipojent
musi byt provedeno podle informaci uvedenych v &&sti viz Pipojent termistoru motoru.

Stuperi krytf IP (Ingress Protection) je spliien pouze tehdy pokud jsou pouzity prichodky spliiujici pozadovanou Gover.

Neni uréeno pro instalaci s tuhymi (dratovymi) vodigi.

Pozadavky napdjeciho napéti

Napdject 200 - 240V pro 1f. napdjené ménice s odchylkou £10%.
napéti

380 - 480V pro 3f. napdgjené ménice s odchylkou +10%.

Nevyvézenost | Maximalni povolend odchylka napéti mezi fézemi je 3%.

Vsechny ménice Optidrive E3 maji monitorovén fazové nevyvazenosti. Pokud je nevyvazenost > 3% bude mit za
ndsledek vypnuti ménice. Alternativné mohou byt ménice provozovdny s jednofédzovym napdjenim s 50% snizenim

vykonu.

Frekvence 50 - 60Hz £5%
Maximalnt Maximdlni pripustny zkratovy proud na silovych svorkach ménice, jak je definovan v IEC60439-1, je:
napdjeci
zkratovy 230V 1f. napdjené ménice 5kA
proud

230V 3f. napdjené ménice 100kA

400V 3f. napdjené ménice 100kA




Tovarni funkce ovladacich prvku

Potenciometr

Tovarni nastavent:
start/stop/reverzace
a nastaveni rychlosfi
potenciometfrem.
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X
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Reverzace Stop Nastaveni vystupni frekvence

Konfigurace reverzaéniho prepinace

+24V DC

X
4
S
4

@
S

svorky
ménice

svorka &.2 +24v DC svorky A/o A/o
nebo ? ménice
P-64=0 DIT = reverzace pfepinacem nebo nebo
nebf} externi
start pfepinagem kontakt Start Reverzace Run Forward
) [+]
+24V DC svorky
? ménice
P-64=1 DI = pouze svorka &.2
externi
kontakt Prepina¢ nefunkéni
)]
+24V DC worky 23
svorka &.2 ? ménice
P-64=2 DIl = nebo nebo
start pfepinacem externi
kontakt Start kladnym smérem
)]
+24Y DC sorky 223
svorka &.2 ? menice
a
a
start pfepinagem externi
Po6a<3 o neboV kontakt Start Hodngm smérem
svorka &.2 +24V DC svorky A/
a ménice
reverzace nebo a
pfepinacem
externf
kontakt Start Reverzace
)]
+24V DC svorky A/
svorka &.2 ? ménice
P-64=4 DIl = a a
start pfepinacem externi
kontaki Start kladnym smérem
)]
2aVDC E
svorka ¢.3 @ ménice
P-65=0 DI2 = nebo nebo
reverzace prepinacem externi
kontakt Start Reverzace

P-65=1 DI2= pouze svorka &.3

externi
kontakt Prepinac nefunkent
)]
240C 22X
svorka ¢.3 ? ménice
P-65=2 DI2 = a a

reverzace prepinacem externf

kontakt Start Reverzace




Zapojeni Fidici casti

1oi01 1001
123456789101

RS485 port

Ethernet port na objedndvku

Ridici svorkovnice

Zapojeni Fidicich obvodu
= Vsechny analogové signaly musi byt vedeny stinénymi
kabely. Doporucuie se kroucend dvojlinka.

= Silové a ovlddaci kabely by mély vést oddéleng a nemély

Zapoijeni fidici svorkovnice

by vést soub&zns.
= MaximdlIni utahovaci moment fidici svorkovnice je O,5Nm.

Provedeni Switched md jiz infegrovany potenciometr, prepinaé start/stop/reverzace a hlavni vypinag.

Provedeni Non-Switched vyzaduje zapojeni externich fidicich signdalt do fidici svorkovnice.

Ridici svorkovnice

BB 666666

Pfiklad zapojeni

T TT

S

0 N :1_1_2_1_3_1 15,67,

(islo
svorky
1

O ©® N O O»u b~ w0 N

3
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1 2 3 4 5 6 7 8 9
+24 +10 ov ov
HEEHARHEE RS

Zdroj ménice +24VDC 100mA

DI1 digitélnf vstup 1

DI2 digitdlni vstup 2

DI3 digitdlni vstup 3/ Al2 analogovy vstup 2
+10VDC 10mA

D4 digitdlni vstup 4/ All analogovy vstup 1
ovDC

AO Analogovy vystup/ Digitdlni vystup
ovDC

RLTA releovy vystup
RL1B releovy vystup

Tovarni funkce

Cislo
svorky

DI
DI2
DI3

All

1
+

DI1
DI2
Al1/D14 |
ov

+24V
DI3/A12 |
1
+10V

24VDC

Nastavenf funkef digitélnich
vstupd je uvedeno v uzivatel-
ském manudlu v parametry

P-15.

10VDC pro externi potenciometr

&=

Nastaveni funkei digitalnich vstupt je uvedeno v uzivatelském manudlu v
parametru P-15. Nastaveni formdtu analog. vstupt v P-16.

Nastavenf funkce v P-25

Nastavenf funkce v P-18

0/1 Rozepnuto: stop Sepnuto: start

/0 Rozepnuto: start kladnym smérem Sepnuto: start zdpormnym smérem
Analogové zadost rychlosti / | Rozepnuto: Rychlost nastavena pomoci analog. vstupu.

Prednastavend rychlost Sepnuto: Rychlost podle prednastavené rychlosti 1 v parametru P-20

Analogovéd z8dost rychlosti Pozn.: U provedeni Switched je tovémé nastavena z integrovaného potenciometru viz

P-16. U provedeni Non-swifched je mozné piipojit extern potenciometr, nebo signdl dle
rozsahu v parametru P-16.

Dalsi funkce jsou uvedeny v uzZivatelském manudlu na strankdach www.invertek.cz



Makro funkce analogovych a digitalnich vstupu

Prehled

Ménice Invertek pouzivajf pro nastavenf digitélnich a analogovych vstupt makro funkce, kde je dblezité nastavit parametry
P-12 a P-15.

P-12 Zpisob ovladani ménice.

P-15 Piitazuje makro funkci jednotlivym vstupdm.

Poté Ize pouzit dalsi parametry nize.

P-16 Format All.

P-30 Automaticky start/restart. Urcuje, jak se zachova ménié pii op&tovném pifvodu napdéijen s ohledem na stav DIl

Priklad zapojeni

Schémata nize poskytujf jednoduchy prehled zapojent pro jednotlivé makro funkee.

Zapojeni 1

+24V DC

Zapojeni 2
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Legenda makro funkci
Tabulka nize slouzf jako Kl jednotlivych makro funkci.

Funkce Vysvétleni

STOP Rozpojeny konfaki-rezim STOP.

START Sepnuty kontaki-rezim START.

FWDU Kladny smér.

REVO Reverzace.

RUN FWDD Start kladnym smé&rem.

RUN REVO Start reverzace.

START povolen Povolenf chodu propojeni mezi svorkami &.1 a 2. Pro rezim ovlédéni v rezimu z ovlddactho panelu
(klavesnice) ménice P-31 uréuje zda dojde k automatickému startu, nebo bude vyzadovan start z
klavesnice.

STARTI Spinacf kontakt. Pulsnim sepnutim START. (Musf byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

_ Start sou&asnym sepnutim vstupd. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

STOP1 Rozpinact kontakt. Pulsnim rozepnutim stop.

STARTIFWDOU Spinaci kontakt. Pulsnim sepnutim START kladnym smé&rem. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt
STOP)

STARTIREVO Spinact kontakt. Pulsnim sepnutim START reverzace. (Musi byt propojen rozpinaci kontakt STOP)

Rychly stop dle P-24 sou¢asnym pulsnim sepnutim obou vstupd souasné.

Rychly stop (P-24)

Rozpinaci kontakt. Pulsnim rozepnutim rychly stop dle P-24.

Externi porucha

Rozpinaci kontakt. Vstup pro externi poruchu, nebo termistor dle P-47.

Fire Mode

Aktivuje rezim "fire mode".

Analogovy vstup .1 All

Al1, formét vstupu dle P-16.

Analogovy vstup ¢.1 Al2

Al2, formét vstupu dle P-47.

AIl1 REF

Frekvenénf z&4dost dle All.

AlI2 REF Frekvenni zadost dle Al2.

P-xx REF Frekvenéni zadost dle P20 oz P-23.

PR-REF V zavislosti na sepnuti digitélnich vstup? je vybrana prednastavena rychlost P-20 az P-23.
PI-REF Rychlost dle Pl regulétoru.

PIFB Analogovy vstup jako zdroj zp&iné vazby Pl reguldtoru.

KPD REF Rychlost zadévana z kldvesnice.

FB REF Rychlost po komunikaci Modbus RTU / CAN Open / Master dle P-12.
(NO) Spinaci kontaki-pulsni sepnuti.

(NC) Rozpinaci kontakt-pulsni rozepnuti.

INC SPD 1 Spinaci kontaki, sepnuto — zvysovanf otacek.

DEC SPD1 Spinaci kontakt, sepnuto - snizovani otdgek.




Makro funkce-ovladani ze svorkovnice (P-12 = 0)

| on [ o2 | oi/az DI4 / All
o 1 (o] 1 (o] 1 (o] 1

Zapojeni

STOP RUN FWD U REVO | AILREF| P-20REF Analog Input Al 1
STOP RUN Al REF PR-REF P-20 P-21 Analog Input Al 1
STOP RUN pi2 | b3 | PR P-20 - P-23 P-0l 2
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
STOP RUN Al P-20REF | E-TRIP oK Analog Input All 3
STOP RUN All Al2 Analog Input AI2 Analog Input Al'1 4
STOP | RUNFWD L | STOP | RUNREVO | All | P-20REF Analog Input All 1
Ao FAST STOP (P-24)------
STOP RUN FWD O REV O E-TRIP OK Analog Input Al'l
STOP | RUNFWD L | STOP | RUNREVO | E-TRIP oK Analog Input All
A< FAST STOP (P-24] <=
sTop RUN FWD U REV pi3 | b | PR 2
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
stor |sarrrwp o | stor | starTrev O IEEIIEZ PR 2
A FAST STOP (P-24]-----" 0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 | P-23
[NO) | sTART 1 sTOP (NC) | AIlREF| P-20REF Analog Input Al 5
(NO) | START 2 FWD | STOP (NC) (NO) | START 1 Analog Input All 6
0 REV O
[ — e A
STOP RUN FAST STOP oK Al REF | P-20 REF Analog Input All 7
(P-24)
(NO) | STARTFWD L |  STOP (NC) NO) |STARTREVG |  KPDREF | P-20REF| 13
[— FR e — 3
sTop RUN DI2 E-TRIP oK pi2 | pia | PR I
0 0 P-20
1 0 P-21
0 1 P-22
1 1 P-23
STOP RUN P-23 REF Al Fire Mode Analog Input Al'1
STOP RUN P-23REF | P-21 REF Fire Mode FWD REV
sToP RUN DI2 Fire Mode pi2 | pia | PR
0 0 P-20
1 0 P21
0 1 P-22
1 1 P-23
STOP RUN FWD U REV O Fire Mode Analog Input Al'l |
STOP RUN AlT REF P-20 REF Fire Mode Analog Input Al'1 1
&Run




Makro funkce-ovladani z klavesnice (P-12 =1, 2)

DI3 / AI2 DI4 / Al

P-15 Zapojeni
o [ 1+ [ o [ 1 [ o] 1 [ o [ 1 |™
STOP ENABLE - INC SPD 1 - DECSPD 1 FWD O REV O 8

" START. o
STOP ENABLE Rychlost dle Pl regulétoru 2
STOP ENABLE - INC SPD 1 ‘ - ‘ DECSPD 1 KPD REF P-20 REF 8

o START. o
STOP | ENABIE : INCSPD I | ETRP | OK - Joecsp1| 9

” START. &
STOP ENABLE - INC SPD I | KPD REF AlT REF All 10
STOP ENABLE FWD U REV O KPD REF AlT REF All 1
STOP ENABLE FWD U REV O E-TRIP oK KPD REF P-20 REF 1
STOP RUN FWD STOP RUN REV O E-TRIP OK KPD REF P-20 REF 1
--------- FAST STOP (P-24)—-eeneec?
STOP | RUN FWD U STOP RUNREV O | KPD REF Al1 REF All 1
STOP ENABLE - INC SPD 1 E-TRIP OK - DECSPD 1
STOP ENABLE PR REF KPD REF Fire Mode P-23 P-21 2
STOP ENABLE P-23 REF KPD REF Fire Mode FWD U REV O 2
STOP ENABLE KPD REF P-23 REF Fire Mode FWD U REV O 2
STOP ENABLE AlT REF KPD REF Fire Mode All 1
STOP ENABLE KPD REF P-20 REF - Fire Mode - -
&Run
9, 10, 11, 12, 13 = chovani jako pro nastaveni 0
LY M Pro rezim klavesnice a P15=4 funguje spojeni svorek ¢.3 a 5 jako digitalni potenciometr.

Makro funkce-ovladani po komunikaci (P-12=3, 4, 7, 8, 9)

DI3 / AI2 DI4 / All iy
--_-“-“- fepeten
STOP ENABLE FB REF (Fieldbus Speed Reference, Modbus RTU / CAN / Master-Slave 14
defined by P-12)
STOP ENABLE Pl Speed Reference 15
STOP ENABLE PI REF ‘ Al REF Analog Input A2 Analog Input Al'1 4
~----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"
STOP ENABLE FB REF P-20 REF E-TRIP OK Analog Input Al'1 3
STOP ENABLE FB REF PR REF pP-20 P-21 Analog Input Al'1 1
~----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"
STOP | ENABIE | FBREF | AIIREF | ETRIP oK Analog Input Al 3
~-—--START (P-12 = 3 or 4 Only)-—"
STOP ENABLE ‘ FB REF ‘ KPD REF E-TRIP OK Analog Input Al'l 3
"----START (P-12 = 3 or 4 Only)----"
STOP ENABLE - - E-TRIP OK Analog Input Al'l 16
STOP ENABLE PR REF FB REF Fire Mode pP-23 P-21 2
STOP ENABLE P-23 REF FB REF Fire Mode Analog Input Al'l 1
STOP ENABLE FB REF P-23 REF Fire Mode Analog Input Al'l 1
STOP ENABLE AlT REF FB REF Fire Mode Analog Input Al'l 1
4,8,9,10, 11, 12, 13, 19 = chovani jako pro nastaveni 0




Makro funkce-rezim Pl regulator (P-12 =5, 6)

DI3 / AI2 DI4 / Al

P-15 Zapojeni
[ o [ 1+ [ o [ 1+ [ o[ 1+ | o [ 1 |™™
0 SIOP | ENABLE PI REF P-20 REF A2 Al 4
1 STOP | ENABLE PI REF All REF A2 (PI FB) Al
3,7 | SIOP | ENABLE PI REF P-20 ETRP | oK All [Pl FB) 3
a  (NO START (NC) sToP A2 (PI FB) Al 12
5 (NO) START (NC) STOP PI REF P-20 REF Al (PI FB) 5
6 (NO START (NC) sToP E-TRIP oK All (PIFB)
8 SoP RUN FWD O REV O AI2 [Pl FB) Al 4
14 SoP RUN - - ETRP | oK All (PIFB) 16
15 | sor RUN P-23 REF PIREF Fire Mode Al [Pl FB) ]
16 sop RUN P-23REF | P-21 REF Fire Mode All (PIFB) 1
17 | sop RUN P-21 REF | P-23REF Fire Mode Al [Pl FB) ]
18 | sop RUN All REF PI REF Fire Mode All (PIFB) 1
2,9, 10, 11, 12, 13, 19 = chovani jako pro nastaveni 0
m Zdroj zadosti Pl reguldtoru dle P-44. Tovarné je nastavena digitalni Zadost. Zdroj zp&tné vazby PI
regulatoru dle P-46. Tovarné Al2.

Zapojeni termistoru motoru

V pfipadé zapojenf fermistoru motoru postupuite nasledovné:

Zapojeni

| 1 | 2 | 3 | 4 | Pouzite termistor typu PTC (porucha 2,5kQ).

=V parametru P-15 vyberte vhodnou kombinaci, kde je pro dig. vstup &.
3 vyhrazena externf porucha, napfiklad P-15=3

= Nastavte do parametru P-47 = "Pkc-ER"

B
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ZPROVOZNENI

Ovladaci panel

K nastaveni a monitorovént stavu ménice slouzf integrovand klavesnice s displejem.

START Start motoru v pipadé fizeni ménice z ovlddactho panelu a reverzaci, pokud je povolena.

DOLU Snizeni oté&ek v rezimu ovlddani z ovlddaciho panelu a editaci parametrd.

A NAHORU Zvyseni ofdcek v rezimu ovlddani z ovlddactho panelu a editaci parametrd.

ENTER Zobrazenf okamzitych hodnot v rezimu chodu. Pristup a opusténi médu editace parametrd a ulozeni
provedenych zmén.

@ RESET /STOP | Zastaveni motoru v rezimu Fizenf z ovléddactho panelu a reset poruchy.

Moznosti zobrazeni

SkoP H 500 A 23 P 150 1500
lelallelelal elplalelalal elelal
Lellv ) Loy J Loy J Loy ) ey

Meéni¢ v rezimu stop | Méni¢ je v chodu. | Pro zobrazeni Pro zobrazenf Pro zobrazenf
Displej zobrazuje | vystupniho proudu | vykonu motoru v ofadéek moforu v
vystupni frekvenci v A kréice stisknéte | KW kréice sfisknéte | ot./min dle P-10
vHz enter enter stisknéte kratce enter

Zména parametrd

SkoP
(S Lpla]
QN

A

>

Pro editaci Stisknste tlacitko Pro ofevient Tlagitky nahoru Pro ndvrat k vybéru | Pro opusténi editace
parametrd stisknéte | nahoru pro vybér stisknéte kréice a dolt nastavte paramefr( stisknéte | parametrd sfisknéte
enter >2s parametru enter hodnotu kratce enter déle enter

Pfistup do monitorovacich parametrt

SkoP P-00 POO-01 FPOO-08 330 Stof
Elalz] Bl Blelal Elols Izl Blala]
@)~ J (@)~ J Ce)r J Ce)t
Stisknéte déle enter | Tlacitky nahoru a Stisknéte kratce Tlagitky nahoru Pro otevrent stisknéte | Pro opusténi editace
dolt najdefe P-00 | enter a dold vyberte kratce enter parametr0 stisknéte
(P14=101) pozadovany déle enfer
parametr
Tovarni nastaveni Reset Poruchy

P-dEF Stof - Stof

Ble] Elolz] Blelz] [lola
v =lv) (eolv

Pro piistup k fovérnimu Stisknéte kraice stop. Na Stisknéte krdice stop. Na
nastaveni ménice sfisknéte displeji se zobrazf 5kaP displeji se zobrazi 5kaP
soucasné 3 tlagitka po dobu
>2s. Displej zobrazi P-dEF
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Parametry
Zakladni sada parametro

Tovarné | Jednotka

Maximalni frekvence /otacky P-02 500.0 |50.0(60.0)| Hz/RPM
Minimalni frekvence /otacky 0.0 P-01 0.0 Hz/RPM
Rozjezdova rampa 0.00 600.0 5.0 s
Zpomalovaci rampa 0.00 600.0 5.0 s
Zpusob zastaveni / pfi vypadku napéjeni o 4 o -
Nastaveni | Zpisob zastaveni Zpusob zastaveni p¥i vypadku napéjeni
0 Zastaven( po rampé P-04 Zastaveni s vyuzitim sefrvagnosti motoru jako generdtory
1 Volny dobgh Volny dobgh
2 Zastaven! po rampé P-04 Rychly stop podle P-24, volny dobéh P-24 =0
3 Zastaveni po rampé P-04, brzdén' protiproudem | Rychly stop podle P-24, volny dob&h P-24 = 0
4 Zastaveni po rampé P-04 No action
Spori¢ energie o 3 [\] -
Nastaveni | Optimali: energie motoru Optimali energie i
0 Vypnuto Vypnuto
1 Zapnuto Vypnuto
2 Vypnuto Zapnuto
3 Zapnuio Zapnuto
) ité nap&ti motoru o | 250/ 500 | 230/400 v
J ity proud motoru Ze stitku motoru A
Jmenovita frekvence motoru 10 500 50 (60) Hz
J ita rychlost motoru o 30000 o RPM
Zvyseni napéti na nizkych frekvencich 0.0 Dle motoru %
Zpusob ovladani o 9 o -

0: Ze svorkovnice

1: Z klavesnice, pouze kladny smér otaéek

2: Z klavesnice, s reverzaci

3: Fieldbus komunikace

4: Fieldbus komunikace

5: Pl regulator

6: Pl regulator pricitajici hodnotu Al1

7: CAN open komunikace

8: CAN open komunikace

9: Slave mode

Pozn.: Kdyz je P-12=1, 2, 3, 4,7, 8, 9 musi byt povolen chod na DI (propojent svorek &. 1 a 2).
Typ zétéie | o | 2 | o -
0: Tezky rozbéh

1: Cerpadlo

2: Ventilator

Nastaveni | Aplikace Proudovy Momentova | Start s bézicim | Reakce na tepelné pretizeni
limit P-54 k¥ivka motorem (P-60 Index 2)
0 Tezky rozbeh 150% Konstantni 0: Off O: Porucha
1 Cerpadlo 110% Kvadraticka 0: Off -
2 Ventil&tor 110% Kvadratické 2:On
Pristup k rozsifené sadé parametrd o 65535 o -

Pro piistup k rozsifené sadé parametrd nastavete 201.




Rozsifené parametry

Tovarné | Jednotka

Funkce digitalnich vstupt o 17 o -
Format analogového vstupu é.1 uvo-10 -

U 0-10:0az 10V, jednosmérné, externi potenciometr E 20-H:20 az 4mA, pri poklesu vyhlasi chybu

b 0-10:0az 10V, obousmémé, externf potenciometr r 20-4:20 az 4mA, pi poklesu rychlost dle P-20

A 0-20:0az 20mA U 10-0:10 a2 0V, jednosmérng, externf potenciometr

b 4-20: 4 az 20mA, pi poklesu vyhlasi chybu I n=Fok : Infegrovany potenciometr, verze Switched

r H4-20: 4 a2 20mA, pii poklesu rychlost dle P-20

Funkce vystupniho relé () 9 1 -

0: Ménic v chodu 7: Vystupni proud < limit

1: Méni¢ bez poruchy 8: Analogovy vstup &. 2 > limit

2: Zadana rychlost dosazena 9: Ménic pripraven k chodu

3: Méni¢ vyhlasil chybu 10: Fire mode aktivni

4: Vystupni frekvence >= limit 11: Vystupni frekvence>limit a neaktivni fire mode
5: Vystupni proud >= limit 12: Po komunikaci PDOO, bit 8

6: Vystupni frekvence < limit

Pfednastavena rychlost 1 -P-01 P-01 5.0 Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 2 -P-01 P-01 25.0 Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 3 -P-01 P-01 40.0 Hz/RPM
Pfednastavena rychlost 4 -P-01 P-01 P-09 Hz/RPM
2. zpomalovaci rampa (rychly stop) 0.00 600.0 0.00 s
Funl logového vystup o n 8 -
Méd digitalni vystup, log. 1 =+24VDC Méd analogovy vystup

0: Ménic v chodu 8: Vystupni frekvence

1: Ménié bez poruchy 9: Vystupni proud

2: Zadana rychlost dosazena 10: Vystupni vykon

3: Ménic vyhlasil chybu 11: Moment motoru

4: Vystupni frekvence >= limit 12: Digitalni vystup, po komunikaci PDOO bit 9

5: Vystupni proud >= limit 13: Analogovy vystup, po komunikaci PDO2

6: Vystupni frekvence < limit
7: Vystupni proud < limit

Start/ Restart / "Fire mode" konfigurace

Index1: zpUsob startu/auto restart Neni k dispozici Edge-r -

Ed3E-r: Je-li pfipojeno napdijeni ve stavu kde je DIT sepnut, povel START nenf aktivni. Po pfipojenf napdijeni se povel START
provede zménou rozepnuto-sepnuto (ndb&znd hrana) na DI 1.

ALt o-D: Povel START je zaddn sepnutym DI kdykoliv.

Atko- | az AUko-5: Povel START stejné& joko v Auto-O. Pfi poruse ucini méni¢ 1 az 5 pokusd o RESTART ménice. Doba mezi pokusy 20s.

Index 2: Logika rezimu “fire mode” 0o 1 o -

0: Rozpinaci kontakt, ‘fire mode” je akiivovan rozpojenim vstupu.

1: Spinaci kontakt, “fire mode” je aktivovan sepnutim vstupu.

2: F-N.C: Rozpinaci kontakt (NC), pevna rychlost. Rezim “fire mode” je akfivovén rozepnutim kontakiu na
prednastavenou rychlost 4 v P-23. .

3: F-N.O: Spinaci kontakt (NO), pevna rychlost. Rezim “fire mode” je akiivovén sepnutim kontakiu na prednastavenou
rychlost 4 v P-23.

Index: 3: zpUsob ovladani rezimu “fire mode” ‘ ) ‘ 1 ‘ ) ‘ -

0: Méni¢ zistane v rezimu “fire mode” po dobu sepnutého signdlu.

12 Aktivace rezimu “fire mode” pulsnim sepnutim vstupu, dle nastavenf Indexu 2.

Povel start v rezimu klavesnice ‘ (] ‘ 7 ‘ 1 ‘ -

0: Start z klavesnice na minimalni rychlost

1: Start z klavesnice na posledni dosazenou rychlost

2: Start ze svorkovnice na minimalni rychlost

3: Start ze svorkovnice na posledni dosazenou rychlost

4: Start z klavesnice na rychlost pfed poslednim povelem start

5: Start z klavesnice na rychlost nastavenou v P-23

6: Start ze svorkovnice na rychlost pred poslednim povelem start
7: Start z klavesnice na rychlost nastavenou v P-23




Par. | Popis Min. Max. Tovarné

P-33 Start s béZicim motorem ‘ o ‘ 2 ‘ 0 ‘ -
0: Zakézdno 2: Povoleno pf¥i poruse, nebo volném dobéhu
1: Povoleno
P-34 Aktivace brzdného tranzistoru ‘ o ‘ 4 ‘ 0 ‘ -
0: Zakazéano
1: Povoleno se softw. ochranou Invertek Optibrake (200W)
2: Povoleno bez softw. ochrany.
3: Povoleno se softw. ochranou. Viz 1, brzdny tranzistor aktivni pouze pFi zméné rychlosti
4: Povoleno bez softw. ochrany. Viz 2, brzdny tranzistor aktivni pouze p¥i zméné rychlosti
P-38 Pristup k parametriom ‘ [} 1 o -
0: Odemdéeno 1: Zaméeno
P-39 Offset analogového vstupu ¢.1 -500.0 500.0 0.0 %
P-40 Index 1: Hodnota nasobeni 0.000 16.000 0.000 -
Index 2: Nasobena hodnota o 3 0 -
P-41 PI Controller Proportional Gain 0.0 30.0 1.0 -
P-42 Proporciondlni zesileni Pl regulatoru 0.0 30.0 1.0 s
P-43 Reakce Pl regulatoru (] 3 o -
0: Normalni 2: Normadlni s probuzenim na plnou rychlost
1: Inverzni 3: Reverzace s probuzenim na plnou rychlost
P-44 Zdroj zpétné vazby regulatoru o 1 o -
0: Digitalné v P-45 2: Po komunikaci PDO2
1: Analogové All
P-45 Digitalni Zadost regulatoru 0.0 100.0 0.0 %
P-46 Zdroj zpétné vazby regulatoru o 5 o -
0: Analogovy vstup €. 2 3: Napéti meziobvodu
1: Analogovy vstup €. 1 4: Rozdil Al1-Al2
2: Proud motoru v % dle P-08 5: Vyssi hodnota Al1, nebo Al2
P-47 Format analogového vstupu é. 2 - - - uvo-10
U 0-10:0az 10V, jednosmérné, externi potenciometr b 20-4:20 az 4mA, pfi poklesu vyhlasi chybu
A 0-20:0az 20mA r 20-4:20 az 4mA, pi poklesu rychlost dle P-20
b H4-20: 4 az 20mA, pii poklesu vyhlasi chybu PEc-Eh : Termistor motoru
r H-20: 4 az 20mA, pii poklesu rychlost dle P-20
P-48 Rezim spanku 0.0 25.0 0.0 s
P-49 Prechod z rezimu spanku 0.0 100.0 5.0 %
P-50 Hystereze digitalniho vystupu 0.0 100.0 0.0 %

Pokrodila sada parametrd

Par. | Popis Min. Max. Tovarné | Jednotka

P-51 Zpisob fizeni | o | s | o | -
0: Vektorové 3: I}izeni BLDC motoru (BrushLess DC Motor)
1: §kulérni u/f 4: Rizeni synchronniho reluktanéniho motoru
2: Rizeni PM motoru (Permanent Magnet)

P-52 Automatické ladéni (Autotuning) ‘ (4] ‘ 1 ‘ o ‘ -
0: Zakazéano 1: Povoleno

P-53 Zesileni vektorového regulatoru ‘ 0.0 ‘ 200.0 ‘ 50.0 ‘ %
Jediny parametr pro ladéni vekiorové smyeky. Ovliviiuje slozky P&l soucasng. Nenf aktivni, kdyz P-51 = 1.

P-54 Maximalni proudovy limit | 00 | 750 | 1500 | %
Definuje maximdlni Grovén vystupniho proudu pii vektorovém fizenf

P-55 Odpor statoru | 000 [ 65535 | - [ o
Odpor statoru v Q. Je zméfeno pfi automatickém ladénf. Jinak nenf nutné nastavovat.




Tovarné | Jednotka

Indukénost statoru v ose d (Lsd) | 000 | 65535 | - | mH

Je zmé&tena pi automatickém ladéni. Jinak neni nuné nastavovat.

Indukénost statoru v ose q (Lsd) ‘ 0.00 ‘ 655.35 ‘ - ‘ mH

Je zméfena pi automatickém ladént. Jinak nenf nutné nastavovat.

Frekvence DC brzdéni ‘ 0.0 ‘ P-01 ‘ 0.0 ‘ Hz / RPM
Nastavuie frekvenci, pfi které zaging DC brzdéni, dive, nez vystupni frekvence doséhne 0.0Hz.

Proud DC brzdéni | 00 [ w00 | 200 | %

Nastavuje vrovedi proudu DC brzdéni dle podminek P-32 a P-58.

Index 1: Za

0: Zakazano

1: Povoleno. Pii fomio nastaveni je ménicem vypocitand informace o tepelném pretizeni motoru zachovana i po odpojenti sifového
napdjeni ménice.

Index 2: Reakce na tepelné pretizeni ‘ o ‘ 1 ‘ o ‘ 1

0: Porucha. Méni¢ pri dosazenf limitu tepelného pretizent motoru vyhlési poruchu Itirp.
1: Bez poruchy, omezeni limitu vystupniho proudu. Pii dosazeni pretizeni 90% dojde k omezent limitu vystupniho proudu
na 100% dle P-08, aby se zabranilo poruse It.trp. Limit se vrati na hodnotu P-54 po dosazeni naakumulovaného pretizeni 10%.

Povoleni ethernet funkci ‘ [\] ‘ 1 ‘ V] ‘ -

0: Zakazano 1: Povoleno

Casovy limit pro funkci vyse o ‘ 60 ‘ [\] ‘ Mins
0: Zakazéano >0: ¢asovy limit
Modbus reim o | 1 [ o | -

0: Standardni’ 1: Rozsifeny?
Zdroj pro DI1 (svorku ¢&.2) ‘ [} ‘ a4 ‘ [} ‘ -

Plati pro verzi IP66 s ovladacimi prvky
O: Svorka €.2, nebo start prepinagem, nebo reverzace prepinagem
1: pouze svorka ¢.2

2: svorka &.2, nebo start prepinacem
3: svorka &.2 a start, nebo reverzace prepinacem
4: svorka &.2 a sfart prepinacem

Zdroj pro DI2 (svorku ¢.3)

o | 2 [ o | -

Plati pro verzi IP66 s ovladacimi prvky

1: pouze svorka &.3

O: svorka €.3, nebo reverzace prepinacem 2: svorka ¢.3 a reverzace prepinacem

Asynchronni indukéni motor (IM) Vektorové Fizeni
Ménice Optidrive E3 jsou tovémé uréeny pro fizenf oté&ek asynchronnich motord.

Pro optimdlni regulaci by mél byt méni¢ nastaven dle sfitkovych 0dajo motoru. To také zajist spravnou ochranu motoru pred
poskozenim v disledku pretizent.

Zakladni parametry, kieré je potfeba nastavit jsou:

= P-07 : Jmenovité napé&ti motoru (V)

= P-08: Jmenovity proud motoru (A)

= P-09: Jmenovitd frekvence motoru (Hz)

Pro lepsf regulaci je mozné aktivovat staciondrni automatické ladéni. Ladéni se spusti ihned po zmé&né v P-52=1. Pro
asynchronni motory frvé ladénf jen nékolik viefin. Parametr P-55 bude na zékladé m&feni zmé&nén.

Pro posilenf momentu motoru na nizkych frekvencich je mozné zvysit napéti na nizsich frekvencich v P-11. P nadmé&rmém
zvySeni mOZe nastat proudové pretizent.



Technickd data

Prostfedi

Rozsahy pracovnich teplot: -20 az 40°C
Okolnt teplota pro skladovant: -40 az 60°C
Maximdlni nadmorska vyska: 2000m

Maximalni vihkost: 95% bez kondenzace

Technické parametry

q Vykon Vstupni B2 Motorovy Vystupni Doporuéenda hodnota
proud [A] kabel [nm?] | proud [A] brzdného odporu [Q]

Napdijeni 1x200 - 240V +10%) 3f. vystup

1 0.37 37 10 1.5 2.3
1 0.75 75 10 1.5 4.3
1 1.5 129 16 1.5 7
2 1.5 129 16 1.5 7 100
2 2.2 19.2 25 1.5 10.5 50
1 0.75 3.5 6 1.5 2.2
1 1.5 56 10 1.5 41
2 1.5 56 10 1.5 4.1 250
2 2.2 75 16 1.5 58 200
2 4 1.5 16 1.5 Q5 120
3 55 172 25 2.5 14 100
3 75 212 32 4 18 80
3 1 27.5 40 4 24 50
4 15 34.2 40 6 30 30
4 18.5 441 50 10 39 22
4 22 51.9 63 10 46 22

Pozn.: Hodnoty vy3e jsou pouze doporugenymi a mizou se lisit dle mistnich predpist.




Odstranéni zavad
Seznam poruch

Navrh Feseni

rucha

¢. | Nazev poruchy

0l

02

03

04

06

(074

08

09

21

22

23

26

41

Zkrat na brzdném rezistoru

Pretizeni brzdného rezistoru

Proudové pretizeni ménice

Tepelné pretizent

Prepéti na stejnosmémém
meziobvodu

Podpéti na stejnosmémém
meziobvodu

Teplota chladice ménice
prekrocena

PHli nizka okolnf teplota

Externi porucha

Ztréta komunikace Optibus
ZvInéné napéti meziobvodu

Chybf féze v napdjent

Okamzité pretizenf
vystupntho proudu ménice

Vadny termistor na chladii
Chyba internf paméti
Zirdta signdlu 4-20mA
Chyba internf paméti

Chyba PTC termistoru

Vadny ventilator (pouze pro
1P66)

Vysokd inferni teplota ménice
Chyba na vystupu ménice

Chyba pfi automatickém
ladénf motoru (Autotuningu)

Provéfte zapojeni brzdného rezistoru, popfipadé zévadu na brzdném
rezistoru.

Ménié vyhlésil poruchu z dovodu prehiéii brzdného odporu. Prodluzte
zpomalovaci rampu P-04.

Rozbgh motoru-motor stoji nebo se zastavil: Provéite zapojeni motoru
(zkrat na vinuti),

provéfte zapojeni do hvézdy nebo do trojshelniku.

Rozbgh nebo brzdéni po rampé: Pilis krétkd rampa.

Poruchu nemusi byt mozné ihned resetovat z ddvodu ochrany silovych
prvkd ménice.

Proud prekrocil 100% hodnoty v P-08, po ur&itou dobu, napf.
150%,/60s. Bud prodluzte rozjezdovou rampu, nebo snizte z4téz.

Oveétte, zda je napdjeci napéti ménice v toleranci. Prodluzte
zpomalovaci rampu (P-04), nebo pripojte vhodny brzdny odpor.

Napdjeci napéti je prilis nizké. Ovéite spravnost zapojeni viech prvkd
pred ménicem (jisténi, pojistky...).

Zkontrolujte okolnf teplotu. Snizte modulaéni frekvenci v P-17.

Okolnf teplota je pod limitem a musi byt zvysena.

Externi porucha vyvoland rozepnutim na DI3. Pokud je zapojeni
termistor, zkontrolujte teplotu motoru.

Zkontrolujte komunikaci mezi ménicem a extemim zafizenim. Ovéite,
zda md kazdy méni¢ unikainf adresu.

Zkontrolujte napdijeci napéti v jednotlivych fézich a jejich symetrii.

Trifézové napdjenému ménici chybf jedna z napdjecich fézi. Provéite
zapojeni napdjecich obvodd.

Oveétte zkrat na vystupu ménice, nebo motoru.

Poruchu nemusf byt mozné ihned resefovat z dévodu ochrany silovych
prvkd ménice.

Obrafte se na svého dodavatele

Stiskngte klavesu STOP, pokud porucha pretrvd, kontaktujte svého
dodavatele.

Zkontrolujte zapojenf analogového vstupu.

Stisknéte klavesu STOP, pokud porucha pretrva, kontaktujte svého
dodavatele.

Prehiati PTC termistoru, zkontrolujte zapojent.

Ovstte funkci interniho ventilétoru ménice.

Infernf teplota ménice je pilis vysokd, zkontrolujte okolnf teplotu.

Indikuje chybu na vystupu ménice, jako jednu chybsjici fézi k motoru.
Proud do motoru nenf vyvézeny. Zkontrolujte zapojent.

Zmé&fené parametry pii autotunigu nejsou spravné.

Zkontrolujte kabel a zapojeni motoru.
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Zkontrolujte Modbus RTU kabel.

SC=FO " 50 | Ziria komunikace Modbus | Zkontroluite, zda je alespori jeden registr cyklicky dotazovén v rdmei
&asového limitu nastaveného v P-36 Index 3.
il " Zkontrolujte dafovy kabel.
Sr-FO2 S rata komunikace

CANopen Zkontrolujte, zda cyklovani komunikace probthd v rémci &asového limitu
nastaveného v P-36 Index 3.

Pozn.: Reset poruchy prekroceni vystupni proudu, nebo pretizen (1, 3, 4, 15) mize byt mozné, z divodu ochrany ménice, s
Easovym zpozdénim.
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